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ENCODERS INCREMENTALES

Informacion general

Los encoder incrementales con probablementecehtifis comin de encoder
utilizado en la industria, por la gran variedachgiécaciones que su uso abarca.

Los encoders incrementales generan impulsos alsyiraje, el nUmero de
impulsos por vuelta puede determinar una medidaehbeidad, longitud o de posicion.

Se pueden clasificar, segun su funcion, en:

Unidireccionalegun solo canal de salida A), utilizados siempre no sea necesario

detectar la direccion de rotacioén, tal como sunvastar en contadores o tacoémetros.

Bidireccionaleqcon dos canales de salida A y B), que permitéecter el sentido de

rotacion del eje, el canal B esta desfasado 96frielés respecto al canal A.

L

Se puede disponer de una tercera sefial (canalidi @pade referencia o cero,
gue proporciona un impulso a cada vuelta del eje,ppr ejemplo, permite determinar
una referencia de posicion. Esta sefial puede sizense respecto al canal A, B o
respecto a ambos, también puede no estar sincdmigatan disponibles las negadas
de cada una de estas sefales, habitualmenteddsize entornos donde hay ruido y/o

largas longitudes de cable.
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Cada encoder incremental tiene en su interior scogdimarcado con una serie de
lineas uniformes a través de una Unica pista almrd#e su perimetro. Las lineas
opacas a la luz son de anchura igual a las traersjgst Trabajando con una unidad
emisora de luz y una unidad de captacion de la entpme, al girar el disco, generan
unas sefales. Las cuales, debidamente tratad@&sagdas correspondientes salidas de
un encoder incremental.

La tolerancia de las sefiales suministradas, ene3é€ticos (1periodo) es de
+ 10%. Como ya hemos indicado, el desfase entrsireegada respecto B o su
negada es de 90° eléctricos (1/4 periodo) conaleeancia del £ 25%. Sobre pedido
esta disponible hasta un + 5% de tolerancia.

En todos los encoders la sefial B se adelanta @%r{eos) a la sefal A, cuando
el encoder gira en sentido horario (CW). Esto emda el eje gira en sentido horario

mirandolo desde el final del mismo.
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Respuesta maxima en frecuencia

Es la maxima frecuencia a la cual el encoder redpeléctricamente, se refiere
al nimero de impulsos de salida que el encoderepemitir por segundo. La
frecuencia esta relacionada con la velocidad aedgl eje del encoder y con el nUmero

de impulsos del mismo, tal que



N° vueltas del eje por minuto
Frecuencia (Hz) = N° impulsos del encoder
60

Precisién
La unidad de medida que define la precision debeer es el “grado eléctrico”.

Esto es:

360° mecanicos

3600 eléctricos =

N° impulsos del encoder

El error en un encoder rotativo no es acumulatieoincrementa cuando el eje da mas

de una vuelta.



INSTRUCCIONES DE INSTALACION ELECTRICA

Un generador de impulsos incremental en combnambn un contador
electronico o con un microprocesador es un preuiiodo para medir desplazamientos
angulares y lineales. Para asegurar esta pregigjae no se vea degradada por
interferencias eléctricas, se han de tener en @wsstas normas:

A._ Para reducir interferencias
Usar cable apantallado correctamente conectadora. ti
Apropiada eleccion de la posicion del contadoidaade cable.
Voltaje adecuado.

Posibilidad del uso de una salida de nivel difei@r{complementaria).

B._ Atenuar interferencias:

Debido a frecuencias altas mediante un filtro RC.

Posibles problemague nos podemos encontrar al instalar un sistenggerador,
sistema de control y algunas soluciones para lemos.
Acoplamientos o interferencias electrostaticas.

Las interferencias eléctricas pueden ser redutiiagndo las precauciones
correspondientes. Las sefiales emitidas por el ggmedeben ser transportadas a través
de un cable debidamente apantallado con la conexii@nra solo en uno de los
extremos. Los conductores eléctricos sin proteceidn son factibles en recorridos
cortos y lugares libres de interferencias.

Contador

A
\J

Acoplamientos o interferencias electromagnéticas.



Este tipo de efectos en esferas de accion fuemtenss dificiles de combatir. Un
tipo de proteccidon que podemos usar es el trendadables por parejas, normalmente
es suficiente. Los voltajes inducidos por los dosdeictores se igualan y se cancelan.

Contador _

Seleccion del
punto de tierra.
Para la seleccion del punto de tierra se ha dardagiguiente regla: la toma de
tierra tiene que estar situada s6lo en uno dedowop del circuito eléctrico. Los puntos

del sistema que requieran toma de tierra se cadedtirectamente a este punto.

", Encoder Contador
[r ‘] ‘] g
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E} Erméneo Correcto E!

Recorrido del cable.

TN

El cable situado entre el generador y el contadbegermanecer apartado de

cables de alta tension y debe trazarse la mas\cditacta ruta entre ellos.

Receptor diferencial.

Una manera efectiva para el rechazo de interfeasres un receptor diferencial. La
sefal y su complementaria estan conectadas asantiadas del comparador. El
comparador amplifica la diferencia entre las ddsagias y los impulsos interferentes
son ignorados.

Pérdida de sefial a través de largas distanciasitla del voltaje a través de cables
largos puede ser causa de problema. No sélo diegiragento de corriente al
generador se ve reducido, sino que la sefal alteeasr y la sefial baja es mayor, por

tanto la sefal resultante esta fuera de los limétgseridos. Esto es especialmente



importante en sistemas de 5v. pero también soresalies a este efecto los sistemas
de 12v.

Impulsos deformados.
La presencia de ruido en los cambios lentos dd pedde ser causa de
interferencias y de lecturas de medida falsas. &st#0 puede ser eliminado mediante
el uso de un circuito schimitt-trigger en la ens&ralél contador.

Este circuito ignorara los cambios de voltaje sg@n menores que la histéresis.

N
—>— —

Circuito de entrada recomendado.
El siguiente circuito ofrece una alta inmunidaduadlo y puede ser usado a 50 khz.

IN4148

B TH-3.9K
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INSTRUCCIONES DE INSTALACION MECANICA

Todos los generadores de impulsos disponen de fedtos de bolas precargados.
La vida de estos rodamientos depende en gran meeidacarga que soporte el eje del
encoder. Minimizar dicha carga es muy importanta garantizar un tiempo de vida
razonable del encoder. En ningun caso, las compemerial (Fa) y radial (Fr) de la
carga sobre el extremos del eje no deben supésagunera de forma puntual, los

limites admisibles para cada una de las series.
7

Fa
B

T

A fin de salvaguardar el eje de cargas excesieagtagonen diferentes soluciones

en funcion del tipo de encoder y su aplicacion:

Encoders con eje: conexion con ejes de maquinas.

Si la conexion entre los ejes del encoder y dedguima es rigida, las
desalineaciones entre los mismos pueden produgasanuy elevadas sobre los
rodamientos. A fin de evitarlo, los ejes deberamectarse por medio de acoplamientos
flexibles capaces de observar las desalineaciaeessibles, vibraciones y el posible

desplazamiento axial del eje.

10



Encoders con eje: conexion a ruedas medidorasagofepifiones.

Estos elementos pueden fijarse directamente aetjencoder siempre y cuando no
produzcan cargas radiales mayores de las admis8iles es asi deberé contarse con
un eje auxiliar para el soporte de estos elemeSiassamos ruedas medidoras o
sistemas de medida de pifidn y cremallera, es msiplpajue no podamos asegurar
una holgura constante por lo cual deberemos usangmo flexible para fijar el

encoder al chasis de la maquina, posibilitandesplhzamiento del mismo.

Encoders de eje hueco.
En la mayoria de ocasiones se fijaran a un ejéaidin estos casos el cuerpo del
encoder nunca debe fijarse rigidamente el chades m@quina sino simplemente evitar
gue pueda girar junto al eje. Ello puede hacersengalio de una brida elastica o bien

mediante un pivote de retencion.

Proteccion contra contactos

A fin de cumplir la directiva CE de maquinas, de&spde la instalacion del
encoder, todas las partes en rotacion, como ajeplaanientos, ruedas, abrazaderas,

etc. deben quedar protegidas de contactos acdieeniiarante el uso de los equipos.

11



Precaucion para utilizacion. Si no se siquen lasstrucciones esto puede causar

mal funcionamiento.

1. El encoder esta constituido por componenteseggion, por lo tanto por favor
tratar este producto con cuidado. No golpear fusremcoder cuando se acople a un
eje. No conectar ni cortar el circuito duranteueldionamiento, puede resultar
dafino para el encoder.

2. Sin conectar el encoder, coldcalo rigidamenteet@je y el reborde. Siempre usar
enganches para prevenir la sobrecarga del eje.

3. Para montar un codificador de eje hueco, recdarans el empleo de un pasador y
con la ranura de parada de momento de rotacionemganche de stator.

4. Para ser capaz de compensar una desalineacaby exdial del eje, el reborde del
encoder no debe ser fijado rigidamente. Fije lbendes mediante un acoplamiento
estatico de par de rotacion o mediante un pasadwtreco.

5. Para la instalacion, por favor compruebe la dsi@ de ensamblaje, y luego trate
de hacer la compensacion entre ellos.

6. Cuando la fuente de poder es un poder de conianigor favor instale el
absorbente de onda en la linea de conduccionielgtel cable deberia ser corto
para no estar bajo la influencia del ruido. Dependo del uso, la longitud maxima
de cable permitida puede ser mas corta, sobre ¢éodéareas con fuerte ruido
eléctrico.

7. No deje cargas de impacto fuertes sobre el encdd otra manera, el pulso de error
puede ocurrir si la rueda de cédigo gira. Por fdyeel codificador firmemente
cuando se realice el montaje, para evitar el madifunamiento por la vibracion

residual.

12



8. Sise emplea el cable de codificador y la @tt@d de voltaje o el cable eléctrico en
el mismo conducto, esto puede causar un mal fuagi@nto o un problema
mecanico. Por favor mantenga los cables de conedabancoder tan lejos como
sea posible de los cables eléctricos y colocalgmesielo o use conductos
separados.

9. Por favor comprobar el cable y la frecuenciaedpuesta cuando este se amplie, la
distorsién de forma de onda o el incremento deajmlesidual por la resistencia de

linea o la capacidad entre lineas.

ISC3004 SERIES

- , . \ O W
je @ 4mm 0 @ 6mm, sujetado con abrazadera ’ ’
reborde, carcasa @ 30mm.
Bajo precio, alto rendimiento, pequefio tamafio, pmsw y facil instalacion.
Aplicaciones:

Mide la velocidad y la distancia, posible utilidexd maquinas de moldeado.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta.)

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3 +Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador,

por lo general, ISC3004 no tiene fase Z.

13



Asignacién Terminal

SENAL 5V oV Sef. A Seii. Seii. B Sen. B Escudo
COLOR . . .

CABLE Rojo Negro Verde Marrén Blanco Gris N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del con@dianetros de cable. (otras longitudes bajodmdi

Orden de codigo

ISC3004 - 901 E 360 B - 5 L
Series N° de Conexion N° de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC3004, cable axial: E, nim. pulsos: 360spfal de salida: ABB, voltaje
suministro: 5 VDC, circuito de salida: conductorishea.
Registro:ISC3004 — 901E360B — 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Sefal de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max. permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

A, B (linea de salida fase A, , B, B)
120 mA

0 ~ 80 Khz.

90° +45°

5V DC,7-12V DC, 12 -24V DC

Vh 85% Vce, X 0.3V

100, 200, 300, 360, 500

(otros N°. de pulsos posibles bajo pedido)
Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ie

conductor (sélo 5V DC)

3000 r.p.m.

Aprox. 3.5 x 13 kgre
2.0 x 13 Nm (+25°C)

Radial 20 N, Axial 10 N

980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ

50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ

MTBF 20000 h (+25°C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 60g (con 0.5 metros de cable)

14



Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

ISC3806 SERIES

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C
-25°C ~85°C
IP54

Eje @ 6mm 6 @ 8mm, sujetado con abrazadera reborde,

carcasa @ 38mm.

Bajo precio, alto rendimiento, pequefio tamafio, Eso y facil instalacion.

Aplicaciones:

Medir distancias; posible utilizacion en maquitediles, puerta de cortina...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitutts + X2 = YT +1/12 T

Xs+Xa=%T+1/12T

Error del diapason del periodoob1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.



La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sefi. Sefi. B SB. B Sefl. Z Senfi. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo naman N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISC3806 — HO3 G 600 BZ3 - 5-12 C
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia, Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC3806, cable radial: G, num. pulsos:@00Gsefal de salida: ABZ, Tz = 1/4T,
voltaje suministro: 5 - 12V DC, circuito de salidalector abierto NPN,
Registro:1ISC3806 — HO3G600BZ3 — 5 - 12C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Senfal de salida A, B, Z (linea de salida fase A,, B, B, Z, )
Consumo actual 120 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 100 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12-24V DC

Nivel de senal Vh 85% Vce,L 0.3V

10, 15, 20, 30, 40, 50, 60, 100, 120, 125, 150, L80

200, 240, 250, 256, 300, 360, 400, 480, 500, £ L2,
Numero de pulsos 600, 720, 740, 800, 900, 960, 1000, 1024, 12C ),

1250, 1440, 1500, 1800, 2000, 2048, 2500

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Sanie s salich Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile

conductor
Especificaciones mecéanicas
Velocidad sin sellado 5000 r.p.m.
Momento de inercia del rotor Aprox. 3.5 x 16 kgne
Par de empiece sin sellado 1.5 x 1@ Nm (+25°C)
Carga max permitida en el eje Radial 20 N, Axial 10 N
Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 25000 h (+25°C, 2000 r.p.m.)

16



Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo

Temperatura de embalaje

Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

Aprox.130g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C
-25°C~85°C
IP54

ISN4005 SERIES

Eje @ 5mm, con reborde sincrénico, carcasa @ 40mm.

Bajo precio, alto rendimiento, pequefio tamafio, mso Yy facil instalacion.

Aplicaciones:

Medir velocidad y velocidad de rotacidn. Posibliéa#cion en; maquinas

textiles, maquinas de bordado...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituds + Xa =T+ 1/12 T

Xs+Xa=%T+1/12T

Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z Tz=%T@AT,%T, %T..)

Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.



La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sef. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo namnj N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISN4005 - 401 E 720 BZ1 - 12-24 F
Series N °de Conexion N° de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISN4005, cable axial: E, num. pulsos: 720spfial de salida: ABZ, Tz=1T,
voltaje suministro: 12 - 24V DC, circuito de saligash pull.
Registro:ISN4005 — 401E720BZ1 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Senfal de salida A, B, Z (linea de salida fase A,, B, B, Z,)
Consumo actual 100 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 100 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12-24V DC

Nivel de senal Vh 85% Vce,L 0.3V

Ndmero de pulsos 100, 120, 150, 200, 300, 360, 400, 500, 512, € )0,

720, 800, 900, 960, 1000, 1024, 1200, 1250, 1 140,
1500, 1800, 2000,2048, 2500
(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)

Circuito de salida Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile
conductor

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 3000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox. 3.5 x 16 kgne

Par de empiece sin sellado 1.5 x 1@ Nm (+25°C)

Carga max permitida en el eje Radial 20 N, Axial 10 N

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25°C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox.165g (con 1 metro de cable)

18



Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C
Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccion IP54

Dimensiones

ISN4406 SERIES

Eje @ 6mm, con reborde sincrénico, carcasa @ 44mm.
Alto grado de proteccion IP66, con sellado espgxEed las versiones de gje.
Aplicaciones:

Medir velocidad, control de estrés extensible, disignes con medicion de

rueda. Posible utilizacion en; maquinas de bordadmuinas textiles...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+£112T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.

19



La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sef. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gglé(l_); Rojo | Negro| Verde| Marrén Blancg Gris Amarillo namanj N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISN4406 - 401 E 100 BZ1 - 5-12 E
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISN4406, cable axial: E, num. pulsos: 190spfial de salida: ABZ, Tz=1T,

voltaje suministro: 5 - 12V DC, circuito de salidension.
Registro:ISN4406 — 401E100BZ1 -5 - 12E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo

Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo

Onda cuadrada
Fase A, B, Z
180 mA
0 ~ 100 Khz.
90° *45°
5V DC, 7 -12V DC, 12 - 24V DC
Vh 85% Vcec, . 0.3V
100, 1024
(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)
Tension (otro circuito de salida)

5000 r.p.m.
Aprox. 4.0 x 1Gs kgne

2.0 x 1@ Nm (+25°C)
Radial 20 N, Axial 10 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.165g (con 1 metro de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)
-30°C.~85°C
-10°C ~70°C
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Proteccion IP54 (IP65, IP66 otras clases de proteccion)

Dimensiones

ISC5208 SERIES

Eje @ 8mm, con sujecion con abrazaderas, carcasa
@ 52mm.
Bajo precio, alto rendimiento, pequefio tamafio, pmsw y facil instalacion.
Aplicaciones:

Medir la distancia, angulo, posicion y aceleraciosible utilizacion; en
maquinas de moldear, maquinas de embalando, maagliremienta y otro equipo de

control digital.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T

X3 +Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, nékmdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal

SENAL 5V ov Sefi. A | Sei. Sei. B SB. B Sei. Z Sen. Escudo
ggléa? Rojo | Negro| Verde| Marron  Blancg Gris Amarillo  naman N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISC5208 - GO01 G 1024 BZ1 - 12 -24 C
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC5208, cable radial: G, num. pulsos: JIe4enal de salida: ABZ, Tz=1T,
voltaje suministro: 12 - 24V DC, circuito de satidalector abierto NPN
Registro:ISC5208 — G01G1024BZ1 — 12 — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, Z)
150 mA

0 ~ 100 Khz.

90° +45°

5V DC,5-12V DC, 12 -24V DC

Vh 85% Vce, M 0.3V

100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 256, 300, < 30,

400, 500, 512, 600, 720, 800, 900, 1000, 1024

1200, 1800, 2000, 2048, 2500

(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile

conductor

6000 r.p.m.
Aprox. 6.0 x 1& kgne

5.0 X 18 Nm (+25°C)
Radial 35 N, Axial 25 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 25000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.210g (con 1 metro de cable)

22



Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)

Temperatura de embalaje -40° C. ~100°C
Temperatura de trabajo -25°C~85°C
Proteccion IP54

Dimensiones

ISA5208 SERIES

Eje @ 8mm, con sujecion con abrazaderas, carcasa
@ 52mm.
Bajo precio, alto rendimiento, pequefio tamafio, pmsw y facil instalacion.
Aplicaciones:

Conveniente para medir la longitud o velocidad lojetovo por tipo de rueda. La
circunferencia de rueda tiene tres tipos: (S1 =#00S2 = 204mm, S3 = 300mm)

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=YT+1/12T

Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida

Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sen. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo  namnj N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISA5208 - 401 G 300 BZ1 - 5 L
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISA5208, cable radial: G, num. pulsos: @00sefal de salida: ABBZ ,
Tz = 1T, voltaje suministro: 5V DC, circuito deigal: linea conductora.
RegistrolISA5208 — 401G300BZ1 — 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Sefial de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, Z)
Consumo actual 150 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 100 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12-24V DC

Nivel de sefal Vh 85% Vcec,L. 0.3V

120, 200, 250, 300, 360, 400, 500, 600, 740, € )0,
900, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 204 3,
2500, 3000, 3600

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

Ndmero de pulsos

Circuito de salida

conductor
Especificaciones mecéanicas
Velocidad sin sellado 5000 r.p.m.
Momento de inercia del rotor Aprox. 7.5 x 1& kgne
Par de empiece sin sellado 4.0 x 16 Nm (+25°C)
Carga max permitida en el eje Radial 75 N, Axial 50 N
Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 25000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox.440g (con 0.5 metros de cable)
Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
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Temperatura de embalaje -30°C.~85°C
Temperatura de trabajo -10°C~70°C
Proteccion IP54

Dimensiones

ISN5806 SERIES

Eje @ 6mm, borde asincrono, carcasa @ 58mm.
Alta estabilidad, evita interferencias, larga uitkatrabajo.
Conector:
Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:
Medicion de distancias, maquinas de impresiéon, caes, maquina herramienta

de control numérico.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T

Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida

Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
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La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sen. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gg'ngR Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillo  namnj N.C
Enchufe | 4 3 - 5 - 2 - 6

7 pines

Enchufe | 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISN5806 — G01 C 1024 BZ3 - 12 - 24 C
Series N °de Conexion N °de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISN5806, enchufe radial: C, niam. pulso241@)r, sefial de salida: ABZ,
Tz =Y T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, circuide salida: colector abierto NPN.
Registro:ISN5806 — G01C1024BZ3 -12 — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecénicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, Z)
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° +45°

5V DC,5-12V DC, 12 -24V DC

Vh 85% Vce, L 0.3V

100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 256, 300, < 50,

400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024, 1200, 1¢ )0,

2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3600

(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile

conductor

6000 r.p.m.
Aprox. 4.0 x 1& kgne

4.0 x 1388 Nm (+25°C)
Radial 20 N, Axial 10 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.195g (con 7 pines conector radial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)
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Temperatura de embalaje -40° C. ~100°C
Temperatura de trabajo -25°C~85°C
Proteccion IP54

Dimensiones

ISC5810 SERIES

Eje @ 10mm, sujecion con abrazaderas, carcasané.58
Alta estabilidad, evita interferencias, larga uitkatrabajo.
Conector:
Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:
Posible utilizacién en; control de transporte deieglos, maquinas de

impresion, camiones, maquina herramienta de contnoiérico...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T

Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida

Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
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La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V oV Sei. A| Sein. Sefi. B SB. B Sefi. Z Sefi. Escudo
ggléEER Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo naman N.C
Enchufe | 4 4 3 : 5 : 2 . 6

7 pines

Enchufe 1 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISC5810 - 401 C 1800 BZ1 - 12-24 F
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC5810, enchufe radial: C, niam. pulso80X8r, sefal de salida: ABZ,
Tz = 1T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, circude salida: push pull.
Reqistro:1SC5810 — 401C1800BZ1 —12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Senfal de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z,)
Consumo actual 180 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 120 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12-24V DC

Nivel de sefal Vh 85% Vce, . 0.3V

Ndmero de pulsos 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 256, 300, < 50,

400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024, 1200, 1€ )0,

2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3600

(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile

conductor

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 6000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox. 8.5 x 1& kgne

Par de empiece sin sellado 6.0 x 1388 Nm (+25° C)

Carga max permitida en el eje Radial 35 N, Axial 10 N

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/<, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox.240g (con 9 pines conector radial)

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
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Temperatura de embalaje -40° C. ~100°C
Temperatura de trabajo -25°C~85°C
Proteccion IP54

Dimensiones

ISC6005 SERIES

Eje @ 5mm, sujecion con abrazaderas, carcasa @ 60mm
Alta estabilidad, evita interferencias, larga vit#atrabajo.
Conector:

Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:

Posible utilizacion en; Control de estrés extemsipbsicion de mesa cruzada, el
control de posicion de valvula, maquinas herraragde control numéricas, maquinas
de impresion.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T

Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida

Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
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La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sen. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gg'ngR Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillo  namnj N.C
Enchufe | 4 4 3 : 5 : 2 . 6

7 pines

Enchufe | 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISC6005 — HO1 G 600 BZ3 - 5 L
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC6005, enchufe radial: G, num. pulso8:[@f sefial de salida: ABB Z
Tz =% T, voltaje suministro: 5V DC, circuito dalida: linea conductora.
Registro:1SC6005 — HO1G600BZ3 -5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Sefal de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z,)
Consumo actual 180 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 120 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12-24V DC

Nivel de senal Vh 85% Vcc,L 0.3V

Ndmero de pulsos 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 256, 300, < 50,

400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024, 1200, 1€ )0,

2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3600

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ie

conductor

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 5000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox. 3.0 x 1 kgne

Par de empiece sin sellado 6.0 X 183Nm (+25° C)

Carga max permitida en el eje Radial 20 N, Axial 10 N

Resistencia al choque 980 m/$, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox.230g (con 1 metro de cable)
Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -40° C. ~100°C
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Temperatura de trabajo -25°C~85°C
Proteccion IP54

Dimensiones

ISC7008 SERIES

Eje @ 8mm, sujecion con abrazaderas, carcasa @ 70mm
Alta estabilidad, evita interferencias, larga vit#atrabajo.
Conector:
Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:
Medicion de distancia y de velocidad. Posible zdition en; posicionamiento de

maquinas herramientas de control numéricas...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.
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Asignacién Terminal

SENAL 5V oV Sei. A Sefi. Sefi. B SB. B Sefi. Z Sefi. Escudg
ggléEER Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo naman N.C
Enchufe | 4 3 - 5 - 2 - 6

7 pines

Enchufe 1 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISC7008 - GO01 C 1200 BZ3 - 5-12 E
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISC7008, enchufe radial: C, niam. pulso80Xir, sefal de salida: ABZ,
Tz =Y T, voltaje suministro: 5 - 12V DC, circuide salida: tension.
Registro:1ISC7008 — G01C1200BZ3 -5 — 12E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Numero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° +45°

5V DC,5-12V DC, 12 -24V DC

Vh 85% Vce, L 0.3V

100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 256, 300, < 30,

400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024, 1200, 1¢ )0,

2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3600

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

6000 r.p.m.
Aprox. 7.5 x 16 kgme

5.0 x 1@ Nm (+25° C)
Radial 35 N, Axial 10 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/g, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.305g (con 1 metro de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)
-40°C. ~100°C
-25°C~85°C
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Proteccion IP54

Dimensiones

ISL5809 SERIE

Eje @ 9mm, sujecidn con abrazaderas, carcasa @ 58mm
Adaptador de borde, alta resistencia al choquénaeiones, evita interferencias, larga
vida de trabajo.
Conector:
Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:
Posible utilizacion en; posicién cruzada, posicioigto de maquinas

herramientas de control numéricas.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3 +Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.
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Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sen. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gg'ngR Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillo  namnj N.C
Enchufe | 4 4 3 : 5 : 2 . 6

7 pines

Enchufe | 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISL5809 — GO01 C 1024 BZ3 - 5-12 C
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISL5809, enchufe radial: C, num. pulso241@'r, sefial de salida: ABZ,
Tz =Y T, voltaje suministro: 5 - 12V DC, circuide salida: colector abierto NPN
Registro:ISL5809 — G01C1024BZ3 -5 — 12C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo

Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° +45°

5V DC,5-12V DC, 12 - 24V DC

Vh 85% Vcec, L. 0.3V

50, 60, 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 25¢€

300, 360, 400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024

1200, 1800, 2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3€ )0

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ie

conductor

6000 r.p.m.
Aprox. 8.5 x 1& kgne

6.0 x 1@ Nm (+25° C)
Radial 40 N, Axial 30 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.270g (con 9 pines conector radial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)
-40° C. ~100° C
-25°C ~85°C
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Proteccion IP54

Dimensiones

ISL5815 SERIES

Eje @ 15mm, reborde de @ 66mm x 66mm, carcas&8ram.
Adaptador de borde, alta resistencia al choquénaegiones, evita interferencias,
larga vida de trabajo.

Conector:

Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.
Aplicacion:

Posible utilizacién en; posicién cruzada, posicinigato de maquinas
herramientas de control numéricas.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=%LT+£112T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.
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Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sef. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gg'ngR Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillo namnj N.C
Enchufe | 4 3 - 5 - 2 - 6

7 pines

Enchufe | 4 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISL5815 - 102 C 1024 BZ3 - 12-24 F
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISL5815, enchufe radial: C, nim. pulso241¥r, sefal de salida: ABZ,
Tz =Y T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, cirauie salida: push pull.
Registro:ISL5815 — 102C1024BZ3 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° *45°

5V DC, 5-12V DC, 12 -24 V DC

Vh 85% Vce, . 0.3V

50, 60, 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 25€

300, 360, 400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024

1200, 1800, 2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3¢ )0

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

6000 r.p.m.
Aprox.1.0 x 1& kgne

2.0 x 1@ Nm (+25° C)
Radial 40 N, Axial 30 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.270g (con 9 pines conector radial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C
-25°C~85°C
IP54
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Dimensiones

ISL5820 SERIES

Eje @ 20mm, reborde de @ 90mm, carcasa & 58mm.
Adaptador de borde, alta resistencia al choquénaweiones, evita interferencias, larga
vida de trabajo.
Conector:

Cable axial, cable radial, enchufe axial, enchatbal.

Utilizacién con enganche corto de linea.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V ov Sef. A Sef. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gg'ngR Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillo  namanj N.C
Enchufe | 4 4 3 : 5 : 2 . 6

7 pines

Enchufe | 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISL5820 - G01 C 1000 BZ3 - 5 L
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISL5820, enchufe radial: C, nim

. pulso®01@'r, sefal de salida: BBZ

Tz =Y T, voltaje suministro: 5V DC, circuito dalida: linea conductora.

Registro:ISL5820 — G01C1000BZ3 — 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Numero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° *45°

5V DC, 5-12V DC, 12 -24 V DC

Vh 85% Vce, . 0.3V

50, 60, 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 25€

300, 360, 400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024

1200, 1800, 2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3¢ )0

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

6000 r.p.m.
Aprox.1.2 x 1& kgne

2.0 x 1@ Nm (+25° C)
Radial 75 N, Axial 50 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox.380g (con 9 pines conector radial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40° C. ~100°C
-25°C~85°C
IP54
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Dimensiones

ISL600S SERIES

Eje @ 5mm, (@ 6mm y @ 8mm bajo pedido), carcasa @ 60mm.
Alta estabilidad, evita interferencias, larga vit#atrabajo.
Montaje de campana, sujetando excéntrica y acopltdos (para prevenir sobrecarga
en el eje y aislar el codificador termalmente geiéamente).
Aplicacion:
Medir posicion y velocidad. Posible utilizacion engenador de maquina

herramienta de control numérico.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V oV Sei. A Sefi. Sefi. B SB. B Sefi. Z Sefi. Escudo
ggléEER Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo namang N.C
Enchufe | 4 4 3 : 5 : 2 . 6

7 pines

Enchufe 1 4 5 7 3 6 2 8 9

9 pines

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

ISL6005  — 101 C 1000 BZ2 - 12-24 C
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISL6005, enchufe radial: C, nim. pulso801¥r, sefal de salida: ABZ,
Tz =% T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, cirtude salida: colector de salida NPN.
Registro:ISL6005 — 101C1000BZ2 — 12 — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Numero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecénicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje

Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
180 mA

0 ~ 120 Khz.

90° +45°

5V DC,5-12V DC, 12 -24V DC

Vh 85% Vce, L 0.3V

50, 60, 100, 120, 125, 150, 180, 200, 250, 25€

300, 360, 400, 500, 512, 600, 900, 1000, 1024

1200, 1800, 2000, 2048, 2400, 2500, 3000, 3€ )0

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tensién, linea ile

conductor

5000 r.p.m.
Aprox.8.5 x 1@ kgne

6.0 x 1 Nm (+25° C)
Radial 20 N, Axial 10 N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 30000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 400g (con 9 pines conector radial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C
-25°C~85°C
IP54

40



IHU4808 SERIES
El encoder de eje hueco pasante, eje interior d8mamasa @48mm, con

abrazadera flexible, facil instalacion, bajo precaito rendimiento.
Aplicacion:
Extenso uso para servomecanismo, sobre todo pa@rsator.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida,
rotacion CW (CW de rotacién como lo visto en

superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3 +Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.
La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.
Periodo de fase UVW: P = 360°/K 1.5° (N= 2p, 3p, 4p...)
Diferencia de fase: Yn=P/6 £1.5° (n =1, 2, 3{,4)
Diferencia de fase Z a fase U: G 1°

La relacion posicional de las fases Ay B y lag$ad, V y W no es especificada.

Asignacién Terminal
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SENAL 5V ov Sefi. A Sefi. Sefi. B SA. B Sef. Z Seni.
gg'ngR Rojo Negro Ver Neg/Ver. | Blanco| Neg/Bla. Amarillo NegiA
SENAL Sefi.U Sefi. Sefi. V Sef. V Sefi. W| Sefi. Escudo

gglé(l_); Marron | Neg/mar Verde Neg/verde Naranja Bla/ngr N.G.

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del con8@6 metro de cable. (otras longitudes bajoqmdi

Orden de codigo

IHU4808 - 001 G 2500 Bzl - 6P 5 L
Series N °de Conexion N °de Senial Periodo Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos de Fase Sumin. salida

Salida uvw

Series: IHU4808, cable radial: G, num. pulsos: 2500sefial de salida:

A BBZU VVW

circuito de salida: linea conductora.

, Tz=1T, periodo de fase UVW: 6P, voltaje sustira: 5V DC,

RegistrollHU4808 — 001G2500BZ1 — 6P5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida
Sefial de salida

Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada

Fase A, B, Z, U, V, W(linea de salida fase A,
B,B,Z 272U, ,V,V,W, )
160 mA
0 ~ 120 Khz.
90° *45°
5V DC

Vh 85% Vce, . 0.3V

1000, 1024, 2048 (2P, 3P, 4P); 2000 (2P, 3P, |P,
6P); 2500 (2P, 3P, 4P, 5P, 6P)

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Linea conductora

6000 r.p.m.
Aprox.4.0 x 1@ kgne

2.5 x 1@ Nm (+25° C)
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 140g (con 0.35 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~110°C
-25°C ~100°C
IP54
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Dimensiones

ICU4809 SERIES
Forma cdnica, encoder de eje hueco pasante, ej@in®9mm, carcasa

@48mm, con abrazadera flexible, facil instalacliajp precio y alto rendimiento.
Aplicacion:

Extenso uso para servomecanismo, sobre todo pa@s&Or.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida,
rotacion CW (CW de rotacién como lo visto en

superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=%LT+112T

Error del diapason del periodoob1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida

Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Periodo de fase UVW: P = 360°/N 1.5° (N= 2p, 3p, 4p...)

Diferencia de fase: Yn=P/6 £1.5° (n =1, 2, 3{,4)

Diferencia de fase Z a fase U: Gt 1°

La relacion posicional de las fases Ay B y lag$ad, V y W no es especificada.

Asignacién Terminal
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SENAL 5V ov Sefi. A Sefi. Sefi. B SA. B Sef. Z Seni.
gg'ngR Rojo Negro Ver Neg/Ver. | Blanco| Neg/Bla. Amarillo  NegiA
SENAL Sefi.U Sefi. Sefi. V Sef. V Sefi. W| Sefi. Escudo

gSEEER Marrén Neg/mar Verde Neg/verde Naranja Bla/nar N.Q.

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del con8@6 metro de cable. (otras longitudes bajoqmdi

Orden de codigo

ICU4809 - 001 G 2000 Bzl - 6P 5 L
Series N °de Conexion N °de Senial Periodo Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos de Fase Sumin. salida

Salida uvw

Series: ICU4809, cable radial: G, num. pulsos: 2000sefial de salida:

A BBZU VVW ,Tz=1T, periodo de fase UVW: 6P, voltaje sustiru: 5V DC,
circuito de salida: linea conductora.

Registro:ICU4809 — 001G2000BZ1 — 6P5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefial de salida Fase A, B, Z, U, V, W(linea de salida fase A,
B,B Z ,U, ,V,V\W, )
Consumo actual 160 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 120 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tension de alimentacion 5V DC
Nivel de senal Vh 85% Vcec,. 0.3V
Numero de pulsos 1000, 1024, 2048 (2P, 3P, 4P); 2000 (2P, 3P, |P,

6P); 2500 (2P, 3P, 4P, 5P, 6P)
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Linea conductora

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 6000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox.4.0 x 1@ kgne

Par de empiece sin sellado 2.5 x 13 Nm (+25° C)

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 140g (con 0.35 metros de cable)
Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -40°C. ~110°C

Temperatura de trabajo -25°C ~100°C

Proteccién IP54
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Dimensiones

IHU5208 SERIES

Eje interior @8mm, carcasa @52mm, bajo precioy m@hdimiento.
Aplicacion:

Extenso uso para servomecanismo, sobre todo pa@s&or.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida,
rotacion CW (CW de rotacién como lo visto en

superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudz + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.
Periodo de fase UVW: P = 360°/N 1.5° (N= 2p, 3p, 4p...)
Diferencia de fase: Yn =P/6 £1.5° (n =1, 2, %)
Diferencia de fase Z a fase U: &Gt 1°
La relacién posicional de las fases Ay B y lag$ad, V y W no es especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V ov Sefi. A Sefi. Sefi. B SA. B Sef. Z Seii
gg'ngR Rojo Negro Ver Neg/Ver. | Blanco| Neg/Bla. Amarillo NegiA
SENAL Sefi.U Sefi. Sefi. V Sef. V Sefi. W| Sefi. Escudo

gglé(l_); Marron | Neg/mar Verde Neg/verde Naranja Bla/ngr N.G.

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del con8@6 metro de cable. (otras longitudes bajoqmdi

Orden de codigo

IHU5208 - 001 G 360 BZ1 - 4P 5 L
Series N °de Conexion N °de Senial Periodo Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos de Fase Sumin. salida
Salida uvw

Series: IHU5208, cable radial: G, num. pulsos: gé0sefial de salida:

A BBZU VVW

circuito de salida: linea conductora.

, Tz=1T, periodo de fase UVW: 4P, voltaje sustiru: 5V DC,

RegistrollHU5208 — 001G360BZ1 — 4P5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida
Sefial de salida

Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado

Momento de inercia del rotor

Tolerancia entre el codigo de rueda y el modul
encoder

Resistencia al choque

Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada
Fase A, B, Z, U, V, W(linea de salida fase A,

B,B,Z ,U, ,V,V,W, )
180 mA

0~ 120 Khz. A, B, Z

90° + 45°

5V DC

Vh 85% Vcc, L 0.3V

360 (2P, 3P, 4P); 512 (4P)

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Linea conductora, tension.

Sin limite
Aprox.6.0 x 107 kgne
Radial: + 0.015mm; Axial: £ 0.1mm

980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 45g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C
-25°C~85°C
IP50

46



Dimensiones

IHC3808
SERIES

Forma conica, encoder de eje hueco ciego, ejean@Bmm (con opcion de &6
y @6.35mm) carcasa @38mm.
Con abrazadera flexible, facil instalacion, pocegg poco volumen y salida estable.
Aplicaciones:

Posible uso en; maquina automatizada perforadoraguinas textiles.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nékmdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal
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SENAL 5V ov Sefi. A | Sei. Sei. B SB. B Sei. Z Sen. Escudo
ggléa? Rojo | Negro| Verde| Marron  Blancg Gris Amarillo  naman N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHC3808 - 401 G 600 BZ1 - 12 -24 C
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHC3808, cable radial: G, num. pulsos: @0sefnal de salida: ABZ, Tz = 1T,
voltaje suministro: 12 - 24 VDC, circuito de salidalector abierto NPN.
Registro:IHC3808 — 401E600BZ1 — 12 — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Numero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecénicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
120 mA

0 ~ 100 Khz.

90° *45°

5V DC, 5-12V DC, 12 - 24V

Vh 85% Vce, . 0.3V

100, 120, 125, 150, 180, 200, 240, 250, 300, < 50,

400, 500, 600, 720, 800, 900, 960, 1000, 1024

1200, 1250, 1440, 1500, 1800, 2000, 2048, 2t )0

(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

4500 r.p.m.
Aprox.3.5 x 1@ kgne

5.0 x 104 Nm (+25° C)
Radial 20N, Axial 10N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 25000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 140g (con 1 metro de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-30°C.~85°C
-10°C~70°C
IP54
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Dimensiones

IHC4606 SERIES

Sujecion con abrazaderas, encoder de eje huean ejggnterior dé6mm,
carcasa @46mm.

Instalacion facil mediante la sujecion con abraragidel eje, de pequefo
volumen, poco peso y salida estable.
Aplicaciones:

Medidas. Posible utilizacién en; largura de maggiimaotores y maquinas

textiles.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V ov Sef. A Sef. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|
gglé(l_); Rojo | Negro| Verde| Marrén Blancg Gris Amarillo namanj N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHC4606 — 401 G 1440 BZ1 - 12-24 C
Series N °de Conexion N °de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHC4606, cable radial: G, num. pulsos: l@/40sefial de salida: ABZ, Tz = 1T,
voltaje suministro: 12 - 24 VDC, circuito de salidalector abierto NPN.
RegistrolIHC4606 — 401G1440BZ1 — 12 — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje

Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
120 mA

0 ~ 100 Khz.

90° *45°

5V DC, 7 - 12V DC, 12 - 24V

Vh 85% Vce, . 0.3V

500, 1440

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

6000 r.p.m.
Aprox.7.5 x 1@ kgne

5.0 x 108 Nm (+25° C)
Radial 20N, Axial 10N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 185g (con 1 metro de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-30°C.~85°C
-10°C~70°C
IP54
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IHA6012 SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior @12mm,
(@6mm, @6.35mm, d8mm, @10mm, bajo pedido) carcasa
@60mm.
Con abrazaderas flexibles, instalacion facil, dgupéo volumen, poco peso y
salida estable.
Aplicaciones:
Posible utilizacion en; automatizacion de maquiedmienta de control

NuUMerico.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.
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Asignacion Terminal

SENAL 5V ov Sefi. A Sefi. Sefi. B SB. B Sef. Z Senfi. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo naman N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHAG012 - 401 G 1024 BZ1 - 5 L
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA6012, cable radial: G, num. pulsos: 1p24sefial de salida: ABZ, Tz = 1T,
voltaje suministro: 5 VDC, circuito de salida: leneonductora.
RegistrollHA6012 — 401G1024BZ1 - 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Senfal de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
Consumo actual 150 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 100 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC, 5-12V DC, 12 - 24V

Nivel de senal Vh 85% Vcec,\. 0.3V

Numero de pulsos 120, 200, 250, 300, 360, 400, 500, 600, 740, € )0,

900, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 204 3,

2500, 3000, 3600

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Colector abierto NPN, push pull, tension, linea le

conductor

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 6000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox.4.0 x 1@ kgne

Par de arranque sin sellado 2.5 x 18 Nm (+25° C)

Carga max permitida en el eje Radial 20N, Axial 10N

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 2509 (con 1 metro de cable)
Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C

Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccion IP54
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Dimensiones

IHA7006 SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior d6me362hm
bajo pedido) carcasa @70mm.

Instalacion facil, poco peso y salida estable.
Aplicaciones:

Posible utilizacion en; elevador, escalera mecapigarta automatica, motor...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

SENAL 5V ov Sef. A Sen. Sef. B Sie. B Sef. Z Sen. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo  namnj N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)
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Orden de codigo

IHA7006 — 001 G 45 BZ1 - 12 -24 F
Series N ° de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia. Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA7006, cable radial: G, nim. pulsos: ASgefial de salida: ABZ, Tz = 1T,
voltaje suministro: 12 - 24 VDC, circuito de saligash pull.
Registro:IHA7006 — 001G45BZ1 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de sefal

Numero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje

Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

Onda cuadrada
Fase A, B, Z
180 mA
0 ~ 100 Khz.
90° + 45°
12 — 24V DC
Vh 85% Vce, ML 0.3V
45
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Push pull

5000 r.p.m.
Aprox.3.5 x 1@ kgne

3.0 x 188 Nm (+25°C)
Radial 20N, Axial 10N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 260g (con 1 metro de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-30°C.~85°C
-10°C~70°C
IP50
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IHA8008 SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior @8mm,
(26.35mm, @6mm bajo pedido) carcasa @80mm.
Instalacion facil, poco peso y salida estable.
Aplicaciones:
Posible utilizacion en; elevador, escalera mecapigarta automatica, motor,

maquinas textiles...

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitudta + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=YT+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nékmdo el final de eje de codificador.

La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal

55



SENAL 5V ov Sefi. A Sefi. Sefi. B SB. B Sef. Z Senfi. Escudo|

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo naman N.C

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del cop&atwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHA8008 - 001 G 2000 BZ2 - 5 L
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA8008, cable radial: G, num. pulsos: 2p00sefnal de salida: ABZ,
Tz =% T, voltaje suministro: 5V DC, circuito ddida: linea conductora.
Registro:lHA8008 — 001G2000BZ2 — 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefial de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )
Consumo actual 180 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 100 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tensién de alimentacion 5V DC,5-12V DC, 12 - 24V
Nivel de sefial Vh 85% Vce, L. 0.3V
Numero de pulsos 1000, 1024, 2000, 2500

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Push pull, linea de conductor
Especificaciones mecéanicas
Velocidad sin sellado 5000 r.p.m.
Momento de inercia del rotor Aprox.4.0 x 1@ kgne
Par de empiece sin sellado 3.0 x 188 Nm (+25° C)
Carga max permitida en el eje Radial 30N, Axial 15N
Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 330g (con 1 metro de cable)

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C
Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccion IP50

Dimensiones
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IHA8030 SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior @30mm,
(928mm, @25mm bajo pedido) carcasa @80mm.

El hueco del eje es rugoso y sumamente fino, abbesadlexible, facil para la
instalacion, bajo peso, salida estable.
Aplicaciones:

Potencia de motor y tres fases de corriente enremtmn transformacion de
frecuencia, sistema de construccion, sistemasedadbr.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T
Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z:Tz=v%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V ov Sefi. A | Sen. Sei. B

[1%2]
o]
o

Sefl. Z Sefi. Escudd

COLOR

CABLE Rojo | Negro| Verde Marron  Blancg Gris Amarillp  nam@apnj N.C

15pines
enchufe rect 7 5 4 - 2 - - - 8
(push pull)

15pines
enchufe rect 6 5 4 4 2 1 9 10 8
(push pull)

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHA8030 - 302 J 1024 BZ2 - 12-24 F
Series N ° de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA8030, enchufe rectangular radial: J, nomtsos: 1024 p/r, sefial de salida:
ABZ,

Tz =% T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, circude salida: linea conductora.
RegistrollHA8030 — 302J1024BZ2 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada

Sefial de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z, )

Consumo actual 180 mA

Respuesta de frecuencia 0 ~ 120 Khz.

Diferencia fase de salida 90° + 45°

Tension de alimentacion 5V DC, 5-12V DC, 12 - 24V

Nivel de sefial Vh 85% Vce, L 0.3V

NuUmero de pulsos 240, 512, 600, 1024, 1200, 2000, 2500
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)

Circuito de salida Push pull, linea de conductor

Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado 4000 r.p.m.

Momento de inercia del rotor Aprox.4.0 x 1& kgne

Par de empiece sin sellado 5.0 x 16 Nm (+25° C)

Carga max permitida en el eje Radial 40N, Axial 30N

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ

Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ

Vida de trabajo MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)

Peso Aprox. 370g (15 pines conector rectangular rac ial)

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)

Temperatura de embalaje -40° C. ~110°C

Temperatura de trabajo -25°C ~100°C

Proteccion IP50

Dimensiones
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Nota: accesorios para series IHA8030.

Seleccionar accesorio A o B.

IHA9040 SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior 340@88raim, @35mm bajo
pedido) carcasa @90mm.

Facil instalacion mediante la sujecion con abrazsjealida estable, encoder de
eje hueco rugoso y sumamente fino para extensiomotieres.
Aplicaciones:

Potencia de motor y tres fases de corriente enregtmn transformacion de

frecuencia, sistema de construccion, sistemascdadbr.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo

visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T@AT, %T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nékmdo el final de eje de codificador.
La posicion de la fase Z contra las fases A, Bsta especificada.

Asignacién Terminal
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SENAL 5V ov Sef. A Sefi. Sef. B SB. B Sei. Z Seni. Escudd

gg'éfg Rojo | Negro| Verde Marrén  Blancg Gris Amarillo  namafnj N.C

15pines
enchufe rect 7 5 4 - 2 - - - 8
(push pull)

15pines
enchufe rect 6 5 4 4 2 1 9 10 8
(push pull)

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHA9040 - 302 J 1200 BZ2 - 12-24 F
Series N ° de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA9040, enchufe rectangular radial: J, nputsos: 1200 p/r, sefial de salida:
ABZ,

Tz =% T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, circude salida: push pull.
RegistrollHA9040 — 302J1200BZ2 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefal de salida Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z,)
Consumo actual 180 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 120 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tension de alimentacion 5V DC, 5-12V DC, 12 - 24V
Nivel de sefial Vh 85% Vce,L. 0.3V
Ndmero de pulsos 600, 1024, 1200, 2500

(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Push pull, linea de conductor
Especificaciones mecéanicas
Velocidad sin sellado 4000 r.p.m.
Momento de inercia del rotor Aprox.4.0 x 1& kgne
Par de empiece sin sellado 5.0 x 12 Nm (+25° C)
Carga max permitida en el eje Radial 45N, Axial 35N
Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 460g (15 pines conector rectangular rac ial)
Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -40° C. ~110°C
Temperatura de trabajo -25°C ~100°C
Proteccion IP50
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Dimensiones

Nota: accesorios para sdHA9040.
Seleccionar
accesorios A o B.
IHA1045
SERIES

Encoder de eje hueco pasante, eje interior @45@d2raim, @40mm bajo
pedido) carcasa @100mm.

Facil instalacion mediante la sujecion con abrazsjealida estable, encoder de
eje hueco rugoso y sumamente fino para extensidomotieres.
Aplicaciones:

Potencia de motor y tres fases de corriente enremtmn transformacion de
frecuencia, sistema de construccion, sistemasedadbr.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitutts + X2 = YT +1/12 T
X3+ Xa=%T+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacion Terminal
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SENAL 5V ov Sefl. A

Sefi.

Sef. B Sé. B Sef. Z Sefi.

Escudd

COLOR

CABLE Verde

Rojo | Negro

Marrén

Blanca Gris Amarillp

naramn]

N.C

15pines
enchufe rect 7 5
(push pull)

2 - - -

15pines
enchufe rect 6 5
(push pull)

4

4

2 1 9 10

Nota: el escudo se conecta a la carcasa del copgatwetro de cable. (otras longitudes bajo pedido)

Orden de codigo

IHA1045 - 302 J 600 BZ2 - 12-24 F
Series N °de Conexion N°de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: IHA1045, enchufe rectangular radial: J, nomsos: 600 p/r, sefial de salida:

ABZ, Tz =% T, voltaje suministro: 12 - 24V DC, @iiito de salida: push pull.
RegistrollHA1045 — 302J600BZ2 — 12 — 24F

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Velocidad sin sellado
Momento de inercia del rotor
Par de empiece sin sellado
Carga max permitida en el eje
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje

Temperatura de trabajo
Proteccion

Dimensiones

Onda cuadrada

Fase A, B, Z(linea de salida fase A, B, B, Z,)

180 mA
0 ~ 120 Khz.
90° + 45°
5V DC, 5-12V DC, 12 - 24V
Vh 85% Vcec, L 0.3V
600, 1024, 1200, 2500
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Push pull, linea de conductor

4000 r.p.m.
Aprox.4.0 x 1& kgne

5.0 x 12 Nm (+25° C)
Radial 45N, Axial 35N
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)

Aprox. 460g (15 pines conector rectangular rac ial)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~110°C
-25°C ~100°C
IP50
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Nota: accesorios para series IHA1045.
Seleccionar
accesorios A o
B.

ISM6045 SERIES

Conveniente para tipo de entrada de pulso maouad NC o
maquinaria de molino.
Alta fiabilidad, terminal de conexion tipo, fuertte energia: 5V DC, 12 V DC
El logotipo del cliente esta disponible.
Aplicaciones:

Posible utilizacion en; maquinaria industrial.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacion(CW de rotacién como lo

visto en superficie apta).

Sefal 1 (A)

Sefal 2 (B)

A conduce a B en el sentido de las agujas del vedodo el final de eje del encoder.

Asignacién Terminal

CcODIGO 1 2 3 4 5 6
LINEA DE SALIDA < < < -
CONDUCTORA +5V ov SEN.A SEN. SEN. B SEN. B
OTRA SALIDA DEL N N

CIRCUITO +5V ov SEN.A SEN. B - ;
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Orden de codigo

ISM6045 — 002 100 B - 12 E
Series N °de N ° de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISM6045, num. pulsos: 100 p/r, sefal ddaahB, voltaje suministro: 12V
DC, circuito de salida: tension.
Registro:ISM6045 — 002 - 100B — 12E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefial de salida Fase A, B (linea de salida fase A, B, B)
Consumo actual 100 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 20 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tension de alimentacion 5V DC, 5-12V DC
Nivel de sefial Vh 85% Vce, L 0.3V
NuUmero de pulsos 100
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Abrir colector NPN, push pull, linea de conduc or,
tension.

Especificaciones mecéanicas

Sefial de posicion 4 clases

Velocidad sin sellado 500 r.p.m

Par de empiece sin sellado 1.0 x 1G2 Nm (+25° C)

Resistencia al choque 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 200 g

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C

Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccién IP54

Dimensiones
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ISM8060 SERIES

Conveniente para tipo de entrada de pulso manuoab ¢¢C o
maquinaria de molino
Alta fiabilidad, terminal de conexion tipo, fuertte energia: 5V DC, 12 V DC, 24V DC
El logotipo del cliente esta disponible.
Aplicaciones:

Posible utilizacion en; maquinaria industrial.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacion(CW de rotacién como lo

visto en superficie apta).

Sefal 1 (A)

Sefal 2 (B)

A conduce a B en el sentido de las agujas del vedodo el final de eje del encoder.

Asignacién Terminal

CODIGO 1 2 3 4 5 6
LINEA DE SALIDA ~ - = ~
CONDUCTORA +5V ov SEN.A SEN. SEN. B SEN. B
OTRA SALIDA DEL N N

CIRCUITO +5V ov SEN.A SEN. B -
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Orden de codigo

ISM8060 — 002 100 B - 24 C
Series N ° de N ° de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISM8060, num. pulsos: 100 p/r, sefal ddaahB, voltaje suministro: 24V
DC, circuito de salida: colector abierto NPN.
Registro:ISM8060 — 002 - 100B — 24C

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefial de salida Fase A, B (linea de salida fase A, B, B)
Consumo actual 100 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 20 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tensién de alimentacion 5V DC, 12V DC
Nivel de sefial Vh 85% Vce, L 0.3V
NuUmero de pulsos 100
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Abrir colector NPN, push pull, linea de conduc r,
tensién.

Especificaciones mecéanicas

Sefial de posicion 4 clases

Velocidad sin sellado 500 r.p.m

Par de empiece sin sellado 1.0 x 132 Nm (+25° C)

Carga max permitida en el eje 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 275 g

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C

Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccion IP54

Dimensiones
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ISMM2080, ISMM1468 SERIES

Conveniente para tipo de entrada de pulso manuab co
NC o maquinaria de molino
Alta fiabilidad, terminal de conexion tipo, fuertte energia: 5V DC, 12 V DC
El logotipo del cliente esta disponible.
Aplicaciones:

Posible utilizacion en; maquinaria industrial.

Forma de onda de salida
90° de diferencia en la fase de salida, rotacion(CW de rotacién como lo

visto en superficie apta).

Sefal 1 (A)

Sefal 2 (B)

A conduce a B en el sentido de las agujas del vedodo el final de eje del encoder.

Asignacién Terminal

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS DEL INTERRUPTOR DE SELE CCION

Carga interruptor 0.4 VA Tension max. 25V
Anchura de circuito 0.1 -50 mA
ESPECIFICACIONES ELECTRICAS DEL INTERRUPTOR DE CONT ROL
Punto de conexién AC carga max AC220V 0.5A
DC carga max. DC24V 1A
ESPECIFICACIONES ELECTRICAS DEL INTERRUPTOR DE PARA DA
Punto de conexién AC carga max AC220V 0.5A
DC carga max. DC30V 1A
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Orden de codigo

ISMM1468 - 001 100 B - 5 L
Series N °de N ° de Sefial de Voltaje Circuito
Secuencia Pulsos Salida Suministro salida

Series: ISMM1468, num. pulsos: 100 p/r, sefial didaaAB, voltaje suministro: 5V
DC, circuito de salida: linea conductora.
RegistroISMM1468 — 001 - 100B — 5L

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida Onda cuadrada
Sefial de salida Fase A, B (linea de salida fase A, B, B)
Consumo actual 100 mA
Respuesta de frecuencia 0 ~ 20 Khz.
Diferencia fase de salida 90° + 45°
Tension de alimentacion 5V DC, 12V DC
Nivel de sefial Vh 85% Vce, L 0.3V
NuUmero de pulsos 100
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Circuito de salida Abrir colector NPN, push pull, linea de conduc r,
tensién.

Especificaciones mecéanicas

Sefial de posicion 2 clases

Velocidad sin sellado 500 r.p.m

Par de empiece sin sellado 20x1® ~6.0x1® Nm (+25° C)
Carga max permitida en el eje 980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
Pruebas de vibracion 50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
Vida de trabajo MTBF 10000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Peso Aprox. 740 g

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo 30 ~ 85% (Sin condensacion)
Temperatura de embalaje -30°C.~85°C

Temperatura de trabajo -10°C~70°C

Proteccion IP54

Dimensiones
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HKT56 SERIES

Las series HKY56 son dos o tres encoders Opticos
incrementales de alto rendimiento. Estos encodenstaan la
alta fiabilidad, la alta resolucion y el facil majg. Cada codificador contiene un LED
(emisor), un circuito con detectores integrados gitcuito de salida. Una rueda de
codigo que gira entre el circuito integrado dekdttdr y el emisor.

Esto hace que mande sefial de un pulso cada ro&diéra de la rueda de
caodigo.

Las resoluciones son hasta 2048, y se cuentarepaluciones. Estan

disponibles en las dos o tres versiones de canales.

Caracteristicas:

Dos o tres canales de salida de cuadratura codiekide pulso opcional.
La salida TTL Ended es compatible sobre la serid HKOO ° C |la temperatura de
funcionamiento, facil montaje, ningun ajuste dease@cesario, resoluciones hasta
2048 por revolucion, el diametro de eje maximo Gie.

Aplicaciones:
La serie HKT proporciona la deteccion de movimiestma muy alta resolucion
y acepta una variedad en el eje a un maximo de 20endidmetro.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacion

CW (CW de rotacion como lo visto en superficie apta

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+£112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z:Tz=%T(AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 243,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacién Terminal

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 6 7 8
Color de cable | Negro Rojo Verde Marrén Gris Blancp Amarillo Naranj
Cable salida oV Vce Sefi. A Sefi. Sei. B Sefi. B Sefi. Z Sefi.
Cadigo de cable 1 2 3 4 5 - - -
Color de cable | Negro | Amarillo| Verde Rojo Blanco - - -
Tension de salida| 0V Sefi. Z Sef. A Vcce Sef. B - - -
Orden de codigo
HKT56 08 Wz - 001 G 500 BZ - 5 E
Series d eje Modulo Num. Conex. Ndam. Sefi. Voltaje Circuito
hueco encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKT56, @ de eje hueco: @8, cable de satidat G, num. pulsos: 500 p/r,
sefala de salida: ABZ, tension de suministro: 5V, Bif¢uito de salida: tension.
Registro: HKT5608WZ — 001G500BZ — 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecénicas

Inercia rotor codigo - rueda
Diametro del eje hueco
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion

Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Temperatura de soldadura

Onda cuadrada
Fase A, Bo fase A, B, Z
40 mA
0 ~5mA
0 ~ 100 Khz.
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vcc,\. 0.3V
1000, 1024, 2000, 2048
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Linea de conductor, tension.

Aprox. 6.0 x 16 kgme

@ 20 mm
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 25 g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~110°C
-25°C ~100° C
260° C
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Proteccion IP54

Dimensiones

HKT30 -30:SERIES

La serie HKT30 son encoders incrementales de alto
rendimiento, bajo precio y dos o tres canales épti€ada encoder
contiene un LED, un circuito integrado con detextor una rueda cédigo la cual gira
entre el emisor y el detector IC. Estos encodeesi@u ser montados facil y
rapidamente a un motor. A las sefiales de cuadratarandice de pulso se tiene acceso
a través de cinco pines de 0.025 pulgadas sobtesate 0.1 pulgadas.
Caracteristicas:

Ningun ajuste de sefal requerido, bajo preciouesmes de hasta 1024 por
revolucion, pequefo tamafio, temperatura de funoig@rao de -40° C a 100° C,
compatible con TTL.

Aplicaciones:

La serie HKT proporciona la deteccion de movinverin un coste bajo,
haciéndolos ideales para aplicaciones de gran \@ubos usos tipicos son impresoras,
trazadores, unidades de cinta magnética, colocaredas y tratantes automaticos.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacidh C

(CW de rotacion como lo visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+£112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z: Tz=Y%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacién Terminal

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 6 7 8
Color de cable | Negro Rojo Verde Marrén Gris Blancp Amarillo Naranj
Cable salida ov Vcce Sef. A Sef. Sefi. B Sef. B Sei. Z Sef.

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 - - -

Color de cable | Negro | Amarillo| Verde Rojo Blanco - - -
Tension de salida| 0V Sen. Z Sef. A Vce Seini. H - - -
Orden de codigo
HKT30 04 W - 001 G 1000 B - 5

Series J eje Mddulo Nam. Conex. Nam. Sefi. Voltaje Circuito

hueco encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKT30 @ de eje hueco: @4mm, cable de satidal: G num. Pulsos: 1000p/r
sefal de salida: AB, tensién de suministro: 5V Di€uito de salida: tension
Registro: HKT3004W — 001G1000B - 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor cédigo rueda
Diametro del eje hueco
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Temperatura de soldadura
Proteccion

Onda cuadrada
Fase A,Bo fase A, B, Z
40 mA
0~5mA
0 ~ 100 Khz.
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vce,ML 0.3V
50, 100, 200, 256, 360, 400, 500, 512
(2000, 1024
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Linea de conductor, tension.

Aprox. 6.0 x 18 kgme

@ 8mm
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 20 g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~110°C

-25°C ~100°C
260° C

IP50
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Dimensiones

HKT30 - 20:SERIES

La serie HKT30 son encoders incrementales de attdimiento, bajo precio y
dos o tres canales 6pticos. Cada encoder contiehED, un circuito integrado con
detectores y una rueda cédigo la cual gira enteengdor y el detector IC. Estos
encoders pueden ser montados facil y rapidamemenaotor. A las sefiales de
cuadratura y al indice de pulso se tiene acceswvé@s de cinco pines de 0.025 pulgadas
sobre centros de 0.1 pulgadas.

Caracteristicas:

Ningun ajuste de sefal requerido, bajo preciouegmes de hasta 1024 por
revolucion, pequefo tamafio, compatible con TTL.
Aplicaciones:

La serie HKT proporciona la deteccion de movinvectdn un coste bajo,
haciéndolos ideales para aplicaciones de gran \@luios usos tipicos son impresoras,

trazadores, unidades de cinta magnética, colocaredas y tratantes automaticos.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacion(CW de

rotacion como lo visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitutts + X2 = YT +1/12 T
X3+ Xa=%T+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T
Periodo de pulsog: =36 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.
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Asignacién Terminal

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 6
Color de cable Negro Rojo Verde Marrén Gris_ Blanco
Cable salida oV Vce Sefi. A Sefi. Sef. B Sefi. B
Cadigo de cable 1 2 3 4 5 -
Color de cable Negro Amarillo Rojo Blanco - -
Tension de salida ov Sefi. Z Vcce Sefi. B N.C -

Orden de codigo

HKT30 04 Y - AO01 G 1024 B - 5 E
Series D eje Médulo NUum. Conex. Num. Sefi. Voltaje Circuito
hueco encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKT30 @ de eje hueco: @4mm, cable de satidal: G num. Pulsos: 1024p/r

sefal de salida: AB, tension de suministro: 5V Bi€Cuito de salida: tension

Registro: HKT3004Y — A01G1024B — 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Onda cuadrada

Sefal de salida Fase A, B
Consumo actual 25 mA
Consumo de salida 0~5mA

Respuesta de frecuencia

Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor cédigo rueda
Diametro del eje hueco
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo

Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo

0 ~ 20 Khz. (tensién de salida)

0 ~ 50 Khz. (linea conductor de salida)
90° + 45°

5V DC

Vh 85% Vce, L 0.3V

100, 200, 256, 360, 400, 500, 1000, 1024
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Linea de conductor, tension.

Aprox. 6.0 x 18 kgme

@ 8mm
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 10 g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)
-40°C. ~110°C
-25°C ~85°C
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Temperatura de soldadura 260° C
Proteccion IP50

Dimensiones

HKT22 SERIES

La serie HKT30 son encoders incrementales de aftdimiento, coste efectivo,
dos canales oOpticos. Estos codificadores acentaltal fiabilidad, la alta resolucion y
el facil montaje. Los encoders HKT22 usan la teogial reflexiva en el sentido de la
posicion de rotacion. Este sensor consiste en iy &n foto detector IC en la
superficie de un SO-8 paquete de montaje. Lasasatld los encoders HKT22 son dos
ondas cuadradas en la cuadratura. Estos encodmtsmser de facil y rapido montaje
en motores.
Caracteristicas:

Dos canales de salida, rapido y facil montaje,eceftctivo, ideal para pequefios
sistemas de motor, temperatura de trabajo -108% €.
Aplicaciones:

La serie HKT proporciona la deteccion de movinvectdn un coste bajo,
haciéndolos ideales para aplicaciones de gran \@iutros usos tipicos son maquinas

expendedoras y motores manufacturados.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacidh C

(CW de rotacién como lo visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%T+£112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
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Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, ngkmdo el final de eje de codificador.

Asignacion Terminal

Cédigo cable 1 2 3 4 5
Tension salida ov N.C Seil. B Vcce Sef. A
Orden de codigo
HKT22 04 - 002 G 256 B - 5 E
Series d eje Nam. Conex. Nam. Sefi. Voltaje Circuito

hueco Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKT22, @ de eje hueco: @ 4mm, cable delaatidial: G num. Pulsos: 256p/r

sefal de salida: AB, tensidon de suministro: 5V Bi€Cuito de salida: tension

Registro: HKT2204 — 002G256B — 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor cédigo rueda
Diametro del eje hueco
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Proteccion

Onda cuadrada
Fase A, B
35 mA
2~12mA
0 ~ 30 Khz.
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vce,L 0.3V
100,120, 200, 250, 256, 360
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Tension.

Aprox.4.0 x 16 kgne

@ 4mm
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 10 g (con 0.5 metros de cable)

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C.~85°C
-10°C ~85°C
IP50
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Dimensiones

HKY — W SERIES

La serie HKY-W encoders incrementales de dossodamales se
ofrecen con rueda de codigo. Cuando se usa con deedddigo, estos médulos de bajo
precio detectan posicion de rotacion. Cada moédutsiste en un LED, un detector IC
incluido en un pequefio paquete plastico.
Debido al LED y a un unico foto detector, estos oidsl son sumamente tolerantes a al
desalineacion creciente. Las sefiales de cuadsatasas6lo 5V de suministro de
entrada son accesibles a través de 5 pines de pul@adas localizadas sobre el centro
de 0.1 pulgadas.
Caracteristicas:

Alto rendimiento, bajo precio, pequefio tamafio | féintaje, no requiere sefial
de ajuste.
Aplicaciones:

Posible utilizacion en; impresora, trazador, m@@r, fabricas y equipo de

automatizacion industrial.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacion(CW de

rotacion como lo visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T

Fase Z: Tz=Y%T@AT,%T,%T..)

Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.
La posicidn de la fase Z contra las fases A, Bsté especificada.

Asignacién Terminal

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 6 7 8
Color de cable Negro Rojo Verde Marrén Gris_| BlangoAmarillo | naranja
Cable de salida ov Vcce Sef. A Sefi. Sefi.B | Sei.B Sef.Zz Sehf.
Cadigo de cable 1 2 3 4 5 - - -
Color de cable Negro | Amarillo| Verde Rojo Blancqg - - -
Tension de salida ov Sef. Z Sef. A Vce Sef. B - - -
Orden de codigo
HKY 2504 Wz - 001 G 512 BZ - 5 E
Series d eje Maddulo Nam. Conex. Nam. Sefi. Voltaje Circuito
hueco encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKY, @ de eje hueco de codigo de rueda: 4@ de carcasa de rueda de

codigo: @25mm, cable de salida radial: G, num. dx11$024p/r sefial de salida: ABZ,

tensién de suministro: 5V DC, circuito de salidmgiéon
Registro: HKY2504WZ — 001G512BZ - 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Ndmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor codigo rueda
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Temperatura de soldadura
Proteccion

Onda cuadrada
Fase A, B 6 fase A, B, Z
40 mA
0~5mA
0 ~ 100 Khz.
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vce, . 0.3V
50, 100, 200, 256, 360, 400, 500, 512
(1000, 1024 s6lo para fase AB)
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Tension, linea de conductor

Aprox. 6.0 x 16 kgme

980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 5 g

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~110°C

-25°C ~100°C
260° C

IP50
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Dimensiones

HKY — MW SERIES

La serie HKY-MW encoders incrementales de dos® tre
canales se ofrecen con rueda de codigo. Cuandsaseon rueda de
codigo, estos modulos de bajo precio detectan idosite rotacién. Cada modulo
consiste en un LED, un detector IC incluido en agyefio paquete plastico.
Debido al LED y a un Unico foto detector, estos oidsl son sumamente tolerantes a al
desalineacion creciente. Las sefiales de cuadsatasas6lo 5V de suministro de
entrada son accesibles a través de 5 pines de pul@adas localizadas sobre el centro
de 0.1 pulgadas.
Caracteristicas:

Alto rendimiento, bajo precio, pequefio tamafio | fécintaje, no requiere sefial
de ajuste.
Aplicaciones:

Posible utilizacidon en; impresora, trazador, m@@r, fabricas y equipo de

automatizacion industrial.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacidh C

(CW de rotacion como lo visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactituda + X2 = %T £1/12 T
X3+Xa=2%LT+£112T
Error del diapason del periodonb1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T
Fase Z: Tz=Y%T@AT,%T,%T..)
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida

79



Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,

A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.

La posicidn de la fase Z contra las fases

Asignacion Terminal

A, Bsta especificada.

Cadigo de cable 1 2 3 4 5
Color de cable Negro Amarillo Verde Rojo Blanco
Tension de salida ov Sefi. Z Sefi. A Vcce Sef. B
Orden de codigo
HKY 2504 MWZ - 001 G 500 BZ 5 E
Series Grueda Maodulo Nam. Conex. Nam. Sef. Voltaje Circuito
codigo encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKY, @ de eje hueco de cddigo de rueda: @4éh de carcasa de rueda de

cadigo: @25mm, cable de salida radial: G, num.¢&lS00p/r sefial de salida: ABZ,

tension de suministro: 5V DC, circuito de salidangion

Registro: HKY2504MWZ — 001G500BZ —

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefial de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia
Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

NuUmero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor codigo rueda
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales

Humedad de trabajo
Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo
Temperatura de soldadura
Proteccién

SE

Onda cuadrada
Fase A,B 6 fase A, B, Z
60 mA
-1 ~18 mA
0 ~ 100 KHz
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vce, L 0.3V
100, 200, 256, 360, 400, 500, 512, 942
(otros N °. de pulsos posibles bajo pedido)
Tension

Aprox. 6.0 x 16 kgme

980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 5 g

30 ~ 85% (Sin condensacion)

-40°C. ~100°C

-25°C~85°C
260° C

IP50
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Dimensiones

HKY — Y SERIES

La serie HKY-Y encoders incrementales de dos o tres
canales se ofrecen con rueda de codigo. Cuandsaseon
rueda de codigo, estos modulos de bajo precio @deteosicion de rotacion. Cada
mddulo consiste en un LED, un detector IC incluedoun pequefio paquete plastico.
Debido al LED y a un unico foto detector, estos midsl son sumamente tolerantes a al
desalineacion creciente. Las sefales de cuadsatasasolo 5V de suministro de
entrada son accesibles a través de 5 pines de pul@adas localizadas sobre el centro
de 0.1 pulgadas.
Caracteristicas:

Alto rendimiento, bajo precio, pequefio tamafio | féintaje, no requiere sefial
de ajuste.
Aplicaciones:

Posible utilizacidon en; impresora, trazador, m@@r, fabricas y equipo de

automatizacion industrial.

Forma de onda de salida

90° de diferencia en la fase de salida, rotacdh(CW de rotacion como lo
visto en superficie apta).

Onda cuadrada de exactitutts + X2 = YT +1/12 T
X3+ Xa=%T+1/12T
Error del diapason del periodoob1 T

Error de diapason de posicion de fase1s T
Periodo de pulsog: =360 /N (N: pulsos de salida
Exactitud de sefial: Xn =% T+ 1/12T (n=1, 248,
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A conduce a B en el sentido de las agujas del, nakmpdo el final de eje de codificador.

Asignacién Terminal

Cadigo de cable 1 2 3 4 5 6
Color de cable Negro Rojo Verde Marrén Gris_ Blanco
Cable de salida ov Vcce Sefi. A Sef. Sefi. B Sefi. B
Cadigo de cable 1 2 3 4 5 -
Color de cable Negro Verde Rojo Blanco - -
Tension de salida ov Sef. A Vcce Sef. B - -
Orden de codigo
HKY 2508 Y - 001 G 1024 B 5 E
Series J eje Maddulo Nam. Conex. Nam. Sefi. Voltaje Circuito
hueco encoder Secuencia Pulsos Salida Sumins salida

Serie: HKY, @ de eje hueco de cédigo d

e rueda: 8@ de carcasa de rueda de

codigo: @25mm, cable de salida radial: G, num. #&11$024p/r sefal de salida: AB,

tensién de suministro: 5V DC, circuito de salidmgiéon

Registro: HKY2508Y — 001G1024B — 5E

Especificaciones técnicas

Especificaciones eléctricas

Onda de salida

Sefal de salida
Consumo actual
Consumo de salida
Respuesta de frecuencia

Diferencia fase de salida
Tension de alimentacion
Nivel de senal

Numero de pulsos

Circuito de salida
Especificaciones mecéanicas

Inercia rotor codigo rueda
Diametro del eje hueco
Resistencia al choque
Pruebas de vibracion
Vida de trabajo

Peso

Especificaciones medioambientales
Humedad de trabajo

Temperatura de embalaje
Temperatura de trabajo

Onda cuadrada
Fase A, B
25 mA
0~5mA
0 ~ 20 Khz. (tension salida)
0 ~ 50 Khz. (linea conductora de salida)
90° + 45°
5V DC
Vh 85% Vce,M 0.3V
100, 200, 256, 360, 400, 500, 1000, 1024
(otros N ° de pulsos posibles bajo pedido)
Tension, linea conductora.

Aprox. 6.0 x 16 kgne

@ 8mm
980 m/g, 6ms, cada 2 veces en XYZ
50m/s, 10 ~ 200Hz, cada 2 horas en XYZ
MTBF 50000 h (+25° C, 2000 r.p.m.)
Aprox. 4 g

30 ~ 85% (Sin condensacion)
-40° C. ~100° C
-25°C ~85°C
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Temperatura de soldadura
Proteccion

Dimensiones

260° C
IP50

ACOPLAMIENTOS SERIES BF, BF1, BF2, DD, DD1,

DT
BF series BF1 series
BF2 series DD series
DD1 series DT series
Caracteristicas mecanicas
Series |d1|d2| D | L |L1| M Series | d1 | d2 | D L L1 | M
5 51| 25| 34| 55 M3 BF1 15 15 40 66 10 M5
6 6 | 25| 34| 5.5 MC{ BE2 18 18 55 78 105 M6
BE 8 8 | 25| 34| 5.5 MC{ 25 25 65 90 13 M8
10| 10| 30| 42| 6.3 M3 DD1 12 17 34 3B 35 M4
12| 12| 30| 42| 6.3 M3 15 15 42 40 4 M4
15| 15| 30| 42| 6.5 M3 DT 5 5 26 46 3.5 M4
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4 | 4] 32] 29] 3.5 M4 6 6| 26 46 35 M4
=5 6 | 6| 32| 29| 3.5 M4 8 8] 26 46 35 M4
8 | 8| 32| 32| 3.5 M4 10| 1d 26 46 35 M4
10 | 10| 32| 32| 3.5 M4 12 | 12| 26| 46| 35 M4
Caracteristicas técnicas
. Par .. | Error Angulo Velocidad .
SEE especifict eI NS exceéntrice | excéntricc | maxima i
Serie BF 1.5N.m 3Nm | +0.2mm| 1.0 6500min: | . S0
Sincronico
Serie BF1 4N.m 8Nm | +0.2mm|  1.0° 5100mine | . S0
Sincronico
Serie BF2(D=5¢| 5N.m 10Nm | +02mm| 1.0° | 3800mine | . GO
Sincronico
Serie BF2 (D=6¢| 15N.m 30Nm | +02mm| 1.0° | 3000mine | . GO
Sincronico
Serie DD 5.5N.m 1INm | +02mm|  1.5° | 12000min-| . 'O
sincronico
Serie DD1 5N.m 10Nm | +02mm| 150 | 12000min-| GO
sincronico
Serie DT IN.m oNm | +05mm| 05 | 8ooomin | . G
sincronico
Orden cédigo
DT - 10 x 10 — D25L34
Longitud de enganche. (L)
Diametro maximo externo. (D)
Diametro de agujero. (d2)
Diametro de agujero. (d1)
: . Tratamiento .
Series Partes Material s Accesorios
superficie
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BF

Parte principal

Aleacion dura de

Tratamiento al

Tornillos cabeza

BF1 Parte media alur_nlnlo 6xido bajo pedido| hexagonal.
BF2 Poliuretano
DD Aleacion dura de
Parte principal aluminio Tratamiento al Kit de tornillos
DD1 Conector Acero inoxidable | 6xido bajo pedido| cabeza hexagonal
elastico
Aleacion dura de
DT Parte principal aluminio Tratamiento al Kit de tornillos

Conector

Acero inoxidable
elastico

6xido bajo pedido

cabeza hexagonal

ACOPLAMIENTOS SERIE DR, BR, DB, BB, DR2 — S, KR2 -S

Caracteristicas mecanicas
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Seriet | d1 | d2| D L |L1]| g M Seriee | dl|d2 | D | L | L1 M M1
15| 15 25 25 - 2 - 15 1% 31 2p P
12| 12| 22| 25 -| 2| - 12 12 28 26 3
10| 10] 20| 25 -| 2| - 10 10 26 25 >
8 8 20 25 - 2 - 8 8| 26 21 E 23 . -
DR 8 8 18 25 - 2 - BR 8 8| 24 21 g 23 . -
6| 6| 18| 25 -| 23 - 6| 6 24 2% 23 ]
6 6 18 25 - 2.3 - 6 6] 24 25 2|3 .
5| 5| 18] 28] -] 29 - 5| 5 28 25 2l3 ]
4] 4] 15] 20 23 - 4| al2] 25| -] 23 -] -
DB | 8| 8| 18| 25[ 35 -| M3| |[proc| 6] 6/ 10 28 35 M3
10| 10| 225| 32 4.1 - M3 8 8 19| 23| 3.5 - M3 -
15| 15 38 50 5| - M4 KR2-S | 10| 10| 24| 24| 3.5 M5 M3
DD 10| 10| 225| 32 3.5 - M2.
15| 15 38 50 4.8 - M4
Seri Par Par Error Angulo Velocidad :
eries . . P == . Giro
eSDECIfIC( max. excentrice | excentricc maxima
Serie DR INm | 2Nm | +02mm| 20° | 19000min-| . &'
sincronico
Serie BR 35N.m | 7Nm | +02mm| 20° | e500min | . G
sincronico
Serie DB (D =18) ONm | 4Nm | +1mm 2.0 | 20000min-| . G
sincronico
Serie DB (D=225)| 2N.m | 4Nm | +1mm 200 | 1800min | . G0
sincronico
Serie DB (D =38) 9N.m 18Nm +1mm 2.5° 1000min: | _. Gw/o_
Sincronico
Serie BB (D=22.5) | 2N.m ANm | +1mm 2.0° | 18000min-| . Gl
Sincronico
Serie BB (D =38) ON.m | 18Nm | +1mm 2.50 1000mire | . GO
Sincronico
Serie DR2-§D=19) | 0.5N.m | 1Nm | +02mm| 250 | 7000mire | . GO
Sincronico
Serie DR2-S (D=2C| 0.5N.m | INm | +0.2mm| 250 | 8000min | . GO
Sincronico
Serie DR2-S (D=24| 0.5N.m | 1Nm | +0.5mm| 2.5° 5000mine | . S0
sincronico

Caracteristicas técnicas
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Orden cédigo

DT — 8 x 10 - D25L34

Longitud de enganche. (L)

Diametro maximo externo. (D)

Diametro de agujero. (d2)

Diametro de agujero. (d1)

Series | Partes Material VIS Accesorios
superficie
DR - Aleacién dura de Tratamiento al Tornillos cabeza hexagonal.
BR - aluminio oxido bajo pedido | Kit tornillos cabeza hexagonal
DB Principal ':Ilsr?]?r']?g dura de Tratamiento al Tornillos cabeza hexagonal.
BB Conector Acero inoxidable oxido bajo pedido | Kit tornillos cabeza hexagona
DR2-S - o : . Tornillos cabeza hexagonal.
Plasticos de ingenieria - . i
KR2-S - Kit tornillos cabeza hexagona|

Acoplamientos ranurados de aluminio

Sin juego. No producen variaciones de velocidad
en transmision.

Elevada rigidez torsional.

Disponibles con prisioneros y con brida integrada.
Libres de mantenimiento.

Resistentes a aceites y productos quimicos.

Proteccion mecénica ante pares excesivos.

Son acoplamientos flexibles simples estan mecaoizad aleacién de aluminio
endurecido, estan constituidos de una sola pieza.

Son usados en transmisiones que requieran paresawlod siempre y cuando la
desalineacion en los ejes no sea muy grande. Adiidusible mecanico ante pares

excesivos.

87



Estos acoplamientos son apropiados en sistemagdieiém y control, asi como
accionamientos de par reducido. Trasmiten el maritoi con gran precision
cinematica, sin juego y con una baja elasticidesidoal. Se recomiendan para
maquinas auxiliares, generadores tacométricosnpidtaetros, encoders, etc, El

acoplamiento absorbera los errores de alineac@mroontaje de los ejes.

Acoplamiento con resorte

Absorcidon de desalineaciones muy elevadas.
Eliminacion de cargas por desalineacion

sobre los ejes.

Sin desgaste por fatiga.

Absorcion de vibraciones.

Alta elasticidad torsional.

Proteccion contra aceleraciones bruscas en |antisids.

Inoxidable.

Estos acoplamientos se basan en la utilizaciomdesorte helicoidal como
elemento elastico de transmisién. Estos resortesrssruyen en acero inoxidable y de
seccion ovalada. Los extremos del muelle se masrtierscados y fijados a los nucleos

qgue son de aleacion de aluminio. El resultado escoplamiento de una gran
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elasticidad que permite acoplar ejes muy desalosanh que las reacciones sobre los
rodamientos sean muy elevadas. El acoplamientoiemasus caracteristicas en los dos
sentidos de giro.

Resultan apropiados para sistemas de medicion yinggque no ofrezcan un par
resistente muy elevado y en donde la alineacidngdejes pueda ser importante o se
puedan producir variaciones (dilataciones térmigiésaciones, movimientos,...). No es
aconsejable en sistemas muy rapidos y de grarsfrec¢puede producir resonancia en
lazos cerrados de posicionamiento).

Acoplamientos de desplazamiento lateral

Alta capacidad de absorcion de desalineaciones
radiales.

No produce errores cinematicos en la
transmision.

Elimina cargas sobre los ejes.

Proteccidon mecénica ante pares excesivos.

Disco recambiable.

Estos acoplamientos se basan en la utilizaciomabsgo flotante que puede
desplazarse radialmente en relacion a los ejapatera que permite compensar
grandes errores de alineacién radial entre éstos.

Los cubos se mecanizan en aleacion de aluminioléelmplLos discos poseen

excelentes caracteristicas mecéanicas y bajo ceeficde rozamiento. Debido al
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desgaste, el acoplamiento puede presentar juegdiade 10 revoluciones en
condiciones normales de desalineacion, lo cualggalisanarse sustituyendo el disco.
Los cubos de fijacion poseen un agujero pasanteaépermite el montaje y
sustitucion del disco sin tener que desmontar E&guinas para separar los ejes.

Las desalineaciones radiales no producen erraneméticos apreciables en la
transmision. Las desalineaciones angulares si pyaaelucir pequefios errores de
forma similar a una junta universal tipo “CardaRésultan apropiados para
accionamientos lentos de ejes de posicionado,|tsisvalvulas, etc. Nunca deben

utilizarse para ejes en voladizo ni por parejas.

GUIA DE SELECCION DE ENCODER

Tipo de series

| (encoder incremental A (encoder absolujo

S (eje solido H (eje huecp C (eje conicy N (no eje

C (tipo comun H (resistente a chogquesM (tipo manua) F (resistente a llamas)
T (rango temperatura de trabgjo A (tipo de eje huego

L (adaptador de reborde | R (alta frecuencia de respuéstaN (borde asincrono

W (tipo de onda S tipo herméticd U (con fase tipo UVW)
|sc‘ 38 ‘ 06 ‘ - 401‘ G ‘ 1024‘ BZ ‘ 1 ‘ 5 ‘ L
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
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Orden de codigo

A W N BB

6

7

Sefial salida

8
9

10
Circuito
salida

ISC: tipo de serie
38: diametro de carcagB38 mm
6: diametro de ejgE6 mm

401: nimero de secuencia

J: enchufe radic T: enchufe axia
C: enchufe radia H: enchufe axia G: cable radial E: cable axial

rectangular rectangular
1024: namero de pulsos
A: fase A AL: fase Ay fase Z—|_|— AZ: fase Ay fase Z el
B: fase A, B BL: fase A, B y fase Z—|_|— BZ: fase A, By fase ZJ—|_
Anchura de fase Z (Tz)  Sin numero: sin demanda en fase Z; 1: Tz = 1Tz2: T/2T; 3: Tz = 1/4T
Voltaje de suministro  5: 5V DC 5-12: 5-12V DC 12-24: 12-24 V D(:
C: colector abierto NPI'' F: push pull E: voltaje L: linea conductora AM26LS: 1

H: linea conductora
MC3487

D: linea conductora SN7511: T: linea conductora 26ET31B
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