Modelo ECV1

Motor de iman permanente CE.

Motor monofésico y trifasico CE.

Reductor eje sinfin — rueda helicoidal
Husillo con filete trapezoidal y tornillo a bolas.
Husillo con movimiento lineal y acero cromado.

Lubricacion por grasa.
IP 50/ 1P65

Temperatura de funcionamiento —10° C + 60° C

Uso intermitente S3 30% (5 min.) a 30° C *

Final de carrera, potenciometro del encoder bajidpe

(*) Para cualquier aplicacién especial contacter muestras oficinas.

Velocidac Versior

Velocidac Versior

max.

(N) (mm/s)
100C 80.0
200C 40.0
300C 20.0
500C 10.0
max.

(N) (mm/s)
300C 50.0
500C 25.0
750C 12.0

MO01
MO02
MO03
MO04

Mo01
MO02
MO03

motot

76
76
76
76

motor

76
76
76

Talla Potenciii Velocidac

Talla Potenciii Velocidac

motor

r.p.m.

3000
3000
3000

ECV1 (Vdc)
Radio de
motor  reducciol
r.p.m.
3000 3/15
3000 2/20
3000 2/20
3000 1/20

Radio de

reducciol

3/15
2/20
1/20

(mm)

18
18
18
18

(mm)

16
16
16

(mm)

8
8
4
4

ECV1 — VRS (torillo a bolas) (Vdc)

(mm)

5
5
5

Aornillo Pasc Rendimient:

0.27
0.23
0.21
0.20

Aornillo Pasc Rendimient:

0.65
0.56
0.54

Carrera
maxima
Con Sin
FC FC
795 79¢
935 93t
765 76¢
590 59C

Carrera
maxima
Con Sin
FC FC
640 64C
495 49t

405 40t



Fma>» Velocidac Versior

(N)

100C
200c
480C
750(C
750(C

F
max.
(N)
100C
200C

500C
750(C

(mm/s)

80.0
40.0
20.0
10.0
5.0

Velocidac Versior

(mm/s)

45.0

22.0
10.0
5.0

MO01
MO02
MO03
MO04
MO5

MO01
MO02
MO03
MO04

Talla Potenci

motor

IEC6S
IEC6S
IEC71
IEC71
IEC6Z

motor
(kw)

0.37
0.37
0.37
0.37
0.18

ECV1 (Vac)

Velocidac
motor

r.p.m.

2800
2800
1400
1400
1400

Radio de

reducciol

3/15
3/15
3/15
2/20
1/20

Aornillo Pasc Rendimient

(mm)

18
18
18
18
18

(mm)

A A b b

ECV1 - VRS (tornillo a bolas) (Vac)

Talla Potenci

motor

IECS5€
IEC5€
IECS5€
IEC5€

motor
(kw)

0.09
0.11
0.11
0.11

Velocidac
motor

r.p.m.

2800
1400
1400
1400

Radio de

reducciol

3/15
3/15
2/20
1/20

Aornillo Pasc Rendimient

(mm)

16
16
16
16

(mm)

5
5
5
5

0.27
0.24
0.24
0.21
0.20

0.65
0.65
0.56
0.54

Carrera
maxima
Con Sin
FC FC
820 82C
820 82C
605 60t
485 48t
485 48t

Carrera
maxima
Con Sin
FC FC
790 79C
785 78t
495 49t
405 40t

Nota: con motores Vac monofasicos el valor “F n{&l” disminuye en un 35%



Diagrama de corriente
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Los diagramas son validos para tension de alim@mtale 24V dc.

Para tensién de 12V dc el valor de corriente re@ligalor de carga en un 20%.

(ballscrew)

Para tension de 36 V dc reduce el valor de cogientun 30% sin alterar la velocidad.

Para una correcta elecciéon del actuador idonea aplisacion se debe utilizar la
informacion técnica que corresponde al capituloiéGaara la eleccion del actuador y

del gato electromecanico.”
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ECV1-VRS-F - Version C.C.
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Terminacion frontal
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Nota: La variacion de las dimensiones de “B” dependardzlelo.

ECV1 = ver los dibujos.

ECV1—-F=+30mm Con tuerca de seguridaddfdir 30 mm
ECV1 - FCM =+ 425 mm

ECV1-VRS =+ 25 mm

ECV1-VRS -F=+55mm

ECV1 - VRS - FCM =+ 53 mm



Dispositivo antirrotacion

El modelo ECV1 puede instalar un dispositivo dérastacion, que esta vinculado a la
rotacion del eje lineal, con su propio eje. Coaxttemo anterior A1y A2 hay
disponibilidad de dos versiones: ARO con extrenteraor rotado 90°. En el caso de
atague A3, A4, A6 y A7 es obligatorio tener el disiivo de antirrotacion. Pierde su

significado en la distinciéon ARO y AR1: en estea;asempre es ARO.

e F—m ===

ARO (Standard)

Hl—— 1

ARI1

®) I
D

Extremo posterior

P1 P2
(Standard) Rotacion de 80°



Opcion “S” (s6lo para versiones C.A.)
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Orientacion de la carrera final.
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Mota: el embrague reacciona en 150-160% de la carga

Orientacion motor
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(solo FC2 )



Terminal de orientaciéon

1 (Standard) 2 3 4

Dispositivo control de carrera
Electricidad / electronica

Final de carrera

Prestaciones Tipo

XGG
Voltaje 230 Vac / 30 vdc
Resistencia de carga 16 A
Carga motor 6A

Caracteristicas técnicas

Las caracteristicas del micro interruptor de foh@lcarrera son las siguientes:
Alojamiento: resina fendlica / melamina termo sdila
Mecanismo: accion bobina con muelle en bronceilidadJn contacto con

4 0 conmutador NC / NO.

]

Contacto: plata
Terminal: oro

Vida mecénica: minimo 3x¥0(impacto libre de actuacion)



Potenciometro rotativo

Prestaciones Tipo (A) Standard
Angulo méximo de trabajc 340°+ 3°
Resistencia Ohm 1K /5K / 10K (estandar)
Potencia recomendada Méx. 10V
Linealidad independiente + 2%
Tolerancia +20%
Coeficiente de temperatur 600° C

A | Version

3.2

SIMBOLO

o s

X X

@222

Tipo (B) Especial
3520+ 2°
1K /5K / 10K (estandar)
Méax. 50V
+1%
+ 3%
20°C

B | Version 20015 £0.015
0.015
(4.75)
SIMBOLO
w0y o be=el-
CW S5 3
-9

ol
kg
COLT L
L f
Il*.—,-‘-l




Grupo control carrera
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' A FFF FFFFFF S FFFFF ..I’JM
Oﬁ 1
/
1
FC W /
1
4 = = u
g Y b
L i / .
NE"8 ' | Potenciometro
7 b : i
4 A\ X 1
Cam ’ \
: O
M"-.r" £ o g F o &

FC 1 = final de carrera inferior.
FC 2 = final de carrera central.
FC 3 =final de carrera superior.
CAM 1 = cam bajo.

CAM 2 = cam central.

CAM 3 = cam superior.

POT = potenciémetro.

Nota =la combinacion conmutadores + potenciometro debeveduada por nuestro

Servicio Técnico.



Final de carrera magnético FCM

Prestaciones Tipo

DSM 1 H 425 DSL 1 C 225 DSL 4 N 225
Voltage DC 3/110V 3/30V 6/30V
Voltage AC 3/110V 3/30V /
Corriente a 25° C 05A 0.1A 0.20 A
Potencia 20 VA 6 VA 4 W
Tiempo de encendid 0.5ms 0.5ms 0.8ms
Tiempo de apagad: 0.02 ms 0.1 ms 0.3 ms
Cable alimentacion PVC 2x0.14mm PVC2x0.14 mm PVC 3x0.14 mm
Largura cable 2500 mm
Proteccion IP67

Circuito H (DSM)
Circuito con interruptores Reed normalmente cesgatotegidos contra la sobre

tension generada en la apertura del circuito grsiatde visualizacion.

Circuito N — PNP (DSL)
Circuito con efecto Hall, normalmente abierto calda PNP. Protegido contra
inversion de polaridad y contra picos de sobreidens
Led amarillo: tension (solo DSM).
Led verde: carga en (LED amarillo para DSL).

Circuito C (DSL)
Circuito con interruptores Reed normalmente atseprotegidos contra la sobre

tensidén generada en la apertura del circuito grsiatde visualizacion.

Clreulto C




Caracteristicas técnicas del encoder
Encoder incremental bidireccional (estandar) y sin impulso de cero IP54.
Impulso de giro disponible:50 / 100 / 200 / 400 / 500 / 512 / 1000024 (estandary

2000 / 2048
Circuito de salida disponible: Line drive 5 Vdcté@slar) / Push Pull 24 Vdc / colector

abierto NPN 10 — 30 Vdc. / colector abierto PNR-13D Vdc.

Aplicado en motores de C.A.

Encoder
Rojo |, Vvdc
Negro | 0 Vdag
Verde A
Amarillo| B
Azul Z
Marrén | - A
Naranja| -B
Blanco | -Z




Siglas orden de referencia

Interruptores mecanicos:

2FC2 = 2 detector XGG
3FC2 = 3 detector XGG

2FCD2 = 2 detector XGG cable con diodo.
3FCD2 = 3 detector XGG se refiere a 2 cables coddi

Solo para motores DC o para

cargas de 6 A de absorcion.

Interruptores magnéticos:

2FCMO = 2 Sensores DSM.1H - version estandar sermia de indicaciones.
2FCM1 = 2 sensores DSL.1C

2FCM2 = 2 sensores DSL.4N

3FCMO = 3 sensores DSM.1H — version estdndar eenaigsde indicaciones.
3FCM1 = 3 sensores DSL.1C

3FCM2 = 3 sensores DSL.4N

Potenciometro:

POTO1A =1k Ohm

POTO5A =5 k Ohm version estandar
POT10A = 10 k Ohm

POTO01B =1 k Ohm
POTO05B =5 k Ohm version estandar
POT10B = 10 k Ohm



Encoder

EO5 = Push pull 1024 pulsos

EO06 = Line Drive 1024 pulsos - version estandar
EO7 = Colector abierto NPN

EQ08 = Colector abierto PNP

Sélo motor C.A.

EQ9 = Push Pull 1024 pulso
E10 = Line Drive 1024 pulsos
E11 = Colector Abierto NPN
E12 = Colector Abierto PNP

So6lo en caso de actuador.

E13 = encoder especial. (indicar las caracteais®n el disefio).



Orientacion para la eleccion de los motores.

TIPO DE MOTOR

Version: CC = corriente continua.
CA = corriente alterna.
PD =PAM bajo disefio.

Tension: CC=V12/V24/V36/V48
CA =230/400/50-190/330/50-208/360 /%6 /690 /50

2771480 /60—220/380/60—2840/60—480/830/60
MT = multitension 230 / 50 (monofasico).

Tipo: (T = Trifasico

M = monofasico

SOlo para | AT = trifasico autofrenante

CA AM = monofasico autofrenante

ME = monofasico con condensador electrénico

L AE = monoféasico con condensador electrénico autofrenante

Talla: CC:D.76 / D.90
N © de polos: CA:2/4
N © de revoluciones: CC3000 r.p.m. /4000 r.p.m. / 5000 r.p.m.

Potencia CA
kw trifasico kw monofasico
IEC 2 POLOS 4POLOS 6POLOS 2POLOS 4POLOS 6POLOS
56 0.090.13  0.060.090.11 0.08/0.12 0.09/0.11
63 0.1800.250.37 0.190.180.22 0.18/0.25 0.120.180.22

71 0.37 0.25/0.37 0.37 0.25/0.37



VARIANTE MOTOR
Tipo de brida: PAM56B14 / PAM63B14 /| PAM71B14
Tipo de servicio:S1/S2/ S3
Clase de aislamiento: F =standar (dejar en blanco) A menos que se espeeifiq
Grado de proteccion: IP55estandar (dejar en blanco)
IP65
TP =tropicalizacion.
Freno: FECC=freno electromagnético en CC
FECA = freno electromagnético en CA
SIN FRENO = (dejar en blanco)

Opciones: LS =palanca de liberacion
Nota = no disponible par motores IEC 56
AB = doble gje
IN = liquidacién para los inversores.
OTRO = indicar en su totalidad

SIN = (dejar en blanco)



SIGLAS ORDEN DE REFERENCIA

ETVI/ 0250/ M01/ CA-400/50 — T-56-4-0.09B5+S1+AB/ FC1/ MO/ 1/ EQ/ 2FCO/ POTO1A/ IP65/ ARO/ P1/ Al / A+B/ N.DIS

MODELO
ECV1 ECV1-VRS
ECV1-F ECV1-VRS-F

ECV1-FCM ECV1-VRS-FCM

CARRERA (mm
250 mm = 0250
VELOCIDAD : (mm/s) |
Véase lista de tablas

MOO = velocidad no contemplada
Version PAM

Indicar radio de reduccién + paso tornillo
MOTOR
Indicar solo con motor.

En CA: versién/tension/tipo/tamafio/r.p.m./potencia
En CC: version/tension/tamafio/r.p.m.

En versiones con brida PAM O

En versién PAM con brida especial PD
VARIANTES DE MOTOR
Brida motor: s6lo en versiones PAM por ejemplo; PAM 56B14 = 56B1
Sin motor o con motor CC: omitir el parametro indicado.

Tipo de servicio: indicar si es diferente a S3 (estandar)

Clase de aislamientoindicar si es diferente a F (estandar)

Grado de proteccién: indicar si es diferente a IP55 (estandar)

Tipo de freno: sélo para autofrenantes: ES.FECA

Opciones: indicar si es necesario ES. AB = dos ejes.
ORIENTACION FINAL DE CARRERA

Sin: dejar en blanco
FC1/FC2
ORIENTACION MOTOR
Sin: dejar en blanco

MO0/ M1

ORIENTACION CAJA

1 (estandar), 2, 3, 4

Sin motor o con motor CC:dejar en blanco
TIPO ENCODER
Sin: dejar en blanco
FINAL DE CARRERA
Sin: dejar en blanco
POTENCIOMETRO
Sin: dejar en blanco
GRADO DE PROTECCION

IP50 (Estandar): dejar en blanco
IP65

AA = trabajo en acero

Otros = especificar.

DISPOSITIVO ANTIRROTACION
Sin: dejar en blanco

ARO: estandar

AR1: 90°

ATAQUE POSTERIOR

PO =sin P2 =ojal 90°

P1 =ojal (estandar) P3 =especial bajo disefio.

ATAQUE ANTERIOR

A0 =sin A4 =cruce cabeza

Al =ojal (estandar) A6 =rosca hembra M12

A2 = horquilla fija A7 =rosca macho M12

A3 =horquilla + clip A9 = especial bajo disefio.

OPCIONES

Sin: dejar en blanco E = juntas en viton S = limitador de par en la brida motor.
A =version inoxidable F = pintura

C =tornillo simple G =tuerca de seguridad T = eje adicional (opuesto al la do del motor)(solo)Vac
D =rueda de bronce L = Antirrotacion

VERSIONES

N © de disefiocondiciones no contempladas.
Sin: dejar en blanco.



ACTUADOR LINEAL

ECV 1



