
Modelo ECV1 

· Motor de imán permanente CE. 
· Motor monofásico y trifásico CE. 
· Reductor eje sinfín – rueda helicoidal 
· Husillo con filete trapezoidal  y tornillo a bolas. 
· Husillo con movimiento lineal y acero cromado. 
· Lubricación por grasa. 
· IP 50 / IP65 
· Temperatura de funcionamiento –10º C + 60º C 
· Uso intermitente S3 30% (5 min.) a 30º C * 
· Final de carrera, potenciómetro del encoder bajo pedido. 

 
 
(*) Para cualquier aplicación especial  contactar con nuestras oficinas. 

 

ECV1 (Vdc) 
F 

máx. 
Velocidad Versión 

Talla 

motor 

Potencia 

motor 

Velocidad 

motor 

Radio de 

reducción 
Ætornillo Paso Rendimiento 

Carrera 

máxima 

(N) (mm/s)   (kw) r.p.m.  (mm) (mm)  
Con 

FC 

Sin 

FC 

1000 80.0 M01 76 - 3000 3/15 18 8 0.27 795 795 

2000 40.0 M02 76 - 3000 2/20 18 8 0.23 935 935 

3000 20.0 M03 76 - 3000 2/20 18 4 0.21 765 765 

5000 10.0 M04 76 - 3000 1/20 18 4 0.20 590 590 

 

 

ECV1 – VRS (torillo a bolas) (Vdc) 
F 

máx. 
Velocidad Versión 

Talla 

motor 

Potencia 

motor 

Velocidad 

motor 

Radio de 

reducción 
Ætornillo Paso Rendimiento 

Carrera 

máxima 

(N) (mm/s)   (kw) r.p.m.  (mm) (mm)  
Con 

FC 

Sin 

FC 

3000 50.0 M01 76 - 3000 3/15 16 5 0.65 640 640 

5000 25.0 M02 76 - 3000 2/20 16 5 0.56 495 495 

7500 12.0 M03 76 - 3000 1/20 16 5 0.54 405 405 

 

 

 

 

 



 

ECV1 (Vac) 

Fmax Velocidad Versión 
Talla 

motor 

Potencia 

motor 

Velocidad 

motor 

Radio de 

reducción 
Ætornillo Paso Rendimiento 

Carrera 

máxima 

(N) (mm/s)   (kw) r.p.m.  (mm) (mm)  
Con 

FC 

Sin 

FC 

1000 80.0 M01 IEC63 0.37 2800 3/15 18 8 0.27 820 820 

2000 40.0 M02 IEC63 0.37 2800 3/15 18 4 0.24 820 820 

4800 20.0 M03 IEC71 0.37 1400 3/15 18 4 0.24 605 605 

7500 10.0 M04 IEC71 0.37 1400 2/20 18 4 0.21 485 485 

7500 5.0 M05 IEC63 0.18 1400 1/20 18 4 0.20 485 485 

 

ECV1 – VRS (tornillo a bolas) (Vac) 

 

F 

máx. 
Velocidad Versión 

Talla 

motor 

Potencia 

motor 

Velocidad 

motor 

Radio de 

reducción 
Ætornillo Paso Rendimiento 

Carrera 

máxima 

(N) (mm/s)   (kw) r.p.m.  (mm) (mm)  
Con 

FC 

Sin 

FC 

1000 45.0 M01 IEC56 0.09 2800 3/15 16 5 0.65 790 790 

2000 22.0 M02 IEC56 0.11 1400 3/15 16 5 0.65 785 785 

5000 10.0 M03 IEC56 0.11 1400 2/20 16 5 0.56 495 495 

7500 5.0 M04 IEC56 0.11 1400 1/20 16 5 0.54 405 405 

Nota: con motores Vac monofásicos el valor “F máx. (N)” disminuye en un 35% 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Diagrama de corriente 

 

 

 

 

Diagrama de velocidad 

 

 

Los diagramas son válidos para tensión de alimentación de 24V dc. 

Para tensión de 12V dc el valor de corriente reduce el valor de carga en un 20%. 

Para tensión de 36 V dc reduce el valor de corriente en un 30% sin alterar la velocidad. 

 

Para una correcta elección del actuador idóneo a Vs. aplicación  se debe utilizar la 

información técnica que corresponde al capítulo “Guía para la elección del actuador y 

del gato electromecánico.” 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

                  

 



    

 

 

 

 

 



Ataque posterior 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Terminación frontal 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Nota: La variación de las dimensiones de “B” depende del modelo. 

 

ECV1 = ver los dibujos.    

ECV1 – F = + 30 mm     Con tuerca de seguridad “G” añadir 30 mm 

ECV1 – FCM = + 42.5 mm 

ECV1 – VRS = + 25 mm 

ECV1 – VRS – F = + 55 mm 

ECV1 – VRS – FCM = + 53 mm 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Dispositivo antirrotación 

 
El modelo ECV1 puede instalar un dispositivo de antirrotación, que está vinculado a la 

rotación del eje lineal, con su propio eje. Con el extremo anterior A1 y A2 hay 

disponibilidad de dos versiones: AR0 con extremo anterior rotado 90º. En el caso de 

ataque A3, A4, A6 y A7 es obligatorio tener el dispositivo de antirrotación. Pierde su 

significado en la distinción AR0 y AR1: en este caso, siempre es AR0. 

 

 

 

Extremo posterior  

 

 

 

 



Opción “S” (sólo para versiones C.A.) 

 

 

  

 

 

 

   

Orientación de la carrera final.   Orientación motor  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Terminal de orientación    

 

 
 
 
Dispositivo control de carrera 
Electricidad / electrónica 
 
Final de carrera 
 

Tipo Prestaciones 
XGG 

Voltaje  230 Vac / 30 Vdc 
Resistencia de carga 16 A 
Carga motor 6A 
 
 
 
Características técnicas 
 
 Las características del micro interruptor de final de carrera son las siguientes: 

· Alojamiento: resina fenólica / melamina termo soldada. 

· Mecanismo: acción  bobina con muelle en bronce / berilio. Un contacto con 

conmutador NC / NO. 

 

 

 

· Contacto:  plata 

· Terminal:  oro 

· Vida mecánica:  mínimo 3x105  (impacto libre de actuación) 

 



Potenciómetro rotativo 

Prestaciones Tipo (A) Standard Tipo (B) Especial 

Ángulo máximo de trabajo 340º ± 3º 352º ± 2º 

Resistencia  Ohm 1K / 5K / 10K (estándar) 1K / 5K / 10K (estándar) 

Potencia recomendada Máx. 10V Máx. 50V 

Linealidad independiente ± 2% ± 1% 

Tolerancia ± 20% ± 3% 

Coeficiente de temperatura 600º C 20º C 

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 



Grupo control carrera 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FC 1 = final de carrera inferior. 

FC 2 = final de carrera central. 

FC 3 = final de carrera superior. 

CAM 1 = cam bajo. 

CAM 2 = cam central. 

CAM 3 = cam superior. 

POT = potenciómetro. 

 

Nota = la combinación conmutadores + potenciómetro debe ser evaluada por nuestro 

Servicio Técnico. 

 

 

 

 

 



 

Final de carrera magnético FCM 

Tipo 
Prestaciones 

DSM 1 H 425 DSL 1 C 225 DSL 4 N 225 

Voltage DC  3 / 110 V 3 / 30 V 6 / 30 V 

Voltage AC 3 / 110 V 3 / 30 V / 

Corriente a 25º C 0.5 A 0.1 A 0.20 A 

Potencia 20 VA 6 VA 4 W 

Tiempo de encendido 0.5 ms 0.5ms 0.8ms 

Tiempo de apagado 0.02 ms 0.1 ms 0.3 ms 

Cable alimentación PVC 2 x 0.14 mm PVC 2 x 0.14 mm PVC 3 x 0.14 mm 

Largura cable 2500 mm 

Protección IP67 

 

Circuito H (DSM) 

 Circuito con interruptores Reed normalmente cerrados protegidos contra la sobre 

tensión generada en la apertura del circuito y sistema de visualización. 

 

Circuito N – PNP (DSL) 

 Circuito con efecto Hall, normalmente abierto con salida PNP. Protegido contra 

inversión de polaridad y contra picos de sobre tensión. 

Led amarillo: tensión (solo DSM).  

Led verde: carga en (LED amarillo para DSL). 

 

Circuito C (DSL) 

 Circuito con interruptores Reed normalmente abiertos protegidos contra la sobre 

tensión generada en la apertura del circuito y sistema de visualización. 



Características técnicas del encoder 

Encoder incremental bidireccional  (estándar) y sin impulso de cero IP54.  

Impulso de giro disponible: 50 / 100 / 200 / 400 / 500 / 512 / 1000 / 1024 (estándar) / 

2000 / 2048 

Circuito de salida disponible: Line drive 5 Vdc (estándar) / Push Pull 24 Vdc / colector 

abierto NPN 10 – 30 Vdc. / colector abierto PNP 10 – 30 Vdc. 

 

Aplicado en motores de C.A. 

 

Encoder 

Rojo ¸ Vdc 

Negro 0 Vdc 

Verde A 

Amarillo B 

Azul Z 

Marrón - A 

Naranja - B 

Blanco - Z 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Siglas orden de referencia 

Interruptores mecánicos: 

 

2FC2 = 2 detector XGG 

3FC2 = 3 detector XGG 

 

2FCD2 = 2 detector XGG cable con diodo. 

3FCD2 = 3 detector XGG se refiere a 2 cables con diodo. 

 

Solo para motores DC o para 

cargas de 6 A de absorción. 

 

Interruptores magnéticos: 

2FCM0 = 2 Sensores DSM.1H  - versión estándar en ausencia de indicaciones. 

2FCM1 = 2  sensores DSL.1C 

2FCM2 = 2 sensores DSL.4N 

3FCM0 = 3 sensores DSM.1H – versión estándar en ausencia de indicaciones. 

3FCM1 = 3 sensores DSL.1C 

3FCM2 = 3 sensores DSL.4N 

 

Potenciómetro: 

POT01A = 1 k Ohm 

POT05A = 5 k Ohm   versión estándar 

POT10A = 10 k Ohm 

 

POT01B = 1 k Ohm 

POT05B = 5 k Ohm   versión estándar  

POT10B = 10 k Ohm 

 

 

 

 

 



 

Encoder 

E05 = Push pull 1024 pulsos 

E06 = Line Drive 1024 pulsos  -  versión estándar     

E07 = Colector abierto NPN 

E08 = Colector abierto PNP 

 

        Sólo motor C.A. 

E09 = Push Pull 1024 pulsos 

E10 = Line Drive 1024 pulsos 

E11 = Colector Abierto NPN 

E12 = Colector Abierto PNP 

 

     Sólo en caso de actuador. 

 

E13 = encoder especial.  (indicar las características en el diseño). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Orientación para la elección de los motores.  
 

TIPO DE MOTOR 

Versión:  CC = corriente continua. 

  CA = corriente alterna. 

  PD = PAM bajo diseño. 

 

Tensión:  CC = V12 / V24 / V36 / V48 

  CA = 230 / 400 / 50 – 190 / 330 / 50 – 208 / 360 / 50 – 400 / 690 / 50 

            277 / 480 / 60 – 220 / 380 / 60 – 254 / 440 / 60 – 480 / 830 / 60 

                                  MT = multitensión 230 / 50 (monofásico). 

Tipo:    T = Trifásico 

  M =  monofásico 

Sólo para AT = trifásico autofrenante 

CA  AM = monofásico autofrenante 

  ME = monofásico con condensador electrónico 

  AE = monofásico con condensador electrónico autofrenante. 

 

 

Talla:    CC: D.76 / D.90 

N º de polos:  CA:  2 / 4 

N º de revoluciones:  CC: 3000 r.p.m. / 4000 r.p.m. / 5000 r.p.m. 

 

Potencia CA 

 kW trifásico kW  monofásico 

IEC 2 POLOS 4 POLOS 6 POLOS 2 POLOS 4 POLOS 6 POLOS 

56 0.09/0.13 0.06/0.09/0.11  0.08 / 0.12 0.09 / 0.11  

63 0.18/0.25/0.37 0.13/0.18/0.22  0.18 / 0.25 0.12/0.18/0.22  

71 0.37 0.25 / 0.37  0.37 0.25 / 0.37  

 

 

 

 

 



VARIANTE MOTOR 

Tipo de brida:  PAM56B14 / PAM63B14 / PAM71B14 

Tipo de servicio: S1 / S2 / S3 

Clase de aislamiento:  F = estándar (dejar en blanco) A menos que se especifique. 

Grado de protección: IP55 estándar (dejar en blanco) 

     IP65 

     TP = tropicalización. 

Freno: FECC = freno electromagnético en CC 

 FECA = freno electromagnético en CA 

 SIN FRENO = (dejar en blanco) 

 

Opciones:  LS = palanca de liberación 

   Nota =  no disponible par motores IEC 56 

  AB = doble eje 

  IN = liquidación para los inversores. 

  OTRO = indicar en su totalidad 

  SIN = (dejar en blanco) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



SIGLAS ORDEN DE REFERENCIA   
                                             ECV1 / 0250 / M01 / CA-400/50 – T-56-4-0.09 / B5+S1+AB / FC1 / M0 / 1 / EO / 2FC0 / POT01A / IP65 / AR0 / P1 / A1 / A+B / N.DIS 

 
MODELO 
ECV1              ECV1-VRS 
ECV1-F           ECV1-VRS-F 
ECV1-FCM    ECV1-VRS-FCM   
CARRERA  (mm) 
250 mm = 0250 
VELOCIDAD : (mm/s) 
Véase lista de tablas 
M00 = velocidad no contemplada 
Versión  PAM 
Indicar radio de reducción + paso tornillo 
MOTOR 
Indicar solo con motor: 
En CA:  versión/tensión/tipo/tamaño/r.p.m./potencia 
En CC: versión/tensión/tamaño/r.p.m. 

En versiones con brida PAM: 0 
En versión PAM con brida especial: PD 
VARIANTES DE MOTOR 
Brida motor: sólo en versiones PAM por ejemplo; PAM 56B14 = 56B14 
Sin motor o con motor CC: omitir el parámetro indicado. 
Tipo de servicio: indicar si es diferente a S3 (estándar) 
Clase de aislamiento: indicar si es diferente a  F (estándar) 
Grado de protección: indicar si es diferente a IP55 (estándar) 
Tipo de freno: sólo para autofrenantes: ES.FECA 
Opciones: indicar si es necesario ES. AB = dos ejes. 
ORIENTACIÓN  FINAL DE CARRERA 
Sin: dejar en blanco 
FC1 / FC2 
ORIENTACIÓN MOTOR 
Sin: dejar en blanco 
M0 / M1 
ORIENTACIÓN CAJA 
1 (estándar), 2, 3, 4 
Sin motor o con motor CC: dejar en blanco 
TIPO ENCODER 
Sin: dejar en blanco 
FINAL DE CARRERA 
Sin: dejar en blanco 
POTENCIOMETRO 
Sin:  dejar en blanco 
GRADO DE PROTECCIÓN 
IP50 (Estándar): dejar en blanco 
IP65 
AA = trabajo en acero 
Otros = especificar.  
DISPOSITIVO ANTIRROTACION 
Sin: dejar en blanco 
AR0: estándar 
AR1: 90º 
ATAQUE POSTERIOR 
P0 = sin  P2 = ojal 90º 
P1 = ojal (estándar) P3 = especial bajo diseño. 
ATAQUE ANTERIOR 
A0 = sin  A4 = cruce cabeza 
A1 = ojal (estándar) A6 = rosca hembra M12 
A2 = horquilla fija A7 = rosca macho M12 
A3 = horquilla + clip A9 = especial bajo diseño. 
OPCIONES 
Sin: dejar en blanco  E = juntas en  vitón  S = limitador de par en la brida motor.     
A =versión inoxidable  F = pintura      
C = tornillo simple  G = tuerca de seguridad T = eje adicional (opuesto al la do del motor)(solo Vac) 
D = rueda de bronce  L = Antirrotación   
VERSIONES 
N º de diseño: condiciones no contempladas. 
Sin: dejar en blanco. 
 
 
 



 
 


